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内容概要

本书将虚拟现实技术引入机械远程操作领域，内容可分为两大部分，第一部分（1～5章）介绍了基于
虚拟现实的工程机械和物料搬运机械远程操作理论；第二部分（第6章）介绍了部分理论的实验技术
和方法。
全书形成了相关理论的基本体系。
　　本书的理论可为矿山、救援、建筑、海洋、太空等危险或远程作业的远程操作方案提供技术指导
，也可供研究虚拟现实技术的人员参考，还适合于虚拟现实技术起居室的研究生和本科生的教材选用
。
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