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内容概要

从PIC中档系列单片机的结构介绍入手，系统阐述PIC单片机开发过程的最基本步骤；通过引入设计实
例，深入浅出地介绍PIC单片机的各主要功能模块。
书中介绍的代码实例将以汇编指令为主，最后专门介绍PIC单片机的C语言编程。
读者对象主要是对PIC单片机感兴趣的初学者或准备用PIC单片机进行产品开发的工程师，对已经熟
悉PIC单片机开发的工程师也可以作为设计时的参考。
    一切从实际出发，集合作者近5年的PIC单片机技术支持工作中的心得，尽力让读者掌握正确高效的
开发方法和分析解决问题的思路。
所附实例和代码都取自实际产品设计或经过实验验证。
是对现今出版的有关PIC单片机中文参考资料的一种补充。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<PIC单片机入门与实战>>

作者简介

张明峰，1989年毕业于原上海科技大学并获得电子工程学士学位。
于1999年6月加入美国微芯科技股份有限公司后，一直从事现场技术指导和支持工作，现任主任工程师
一职。
在此之前主要在工业自动化控制领域从事软/硬件和系统方面的设计和项目管理。
有近15年的嵌入式系统设计经验，从事或接触了大量不同领域的产品或系统设计。
他还经常为一些杂志和专业技术研讨会撰写并发表文章。
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媒体关注与评论

　　本书涵盖的关键主题有：　　·PIC单片机的结构和指令系统及其特色；　　·PIC单片机的开发
环境和开发工具；　　·I/O口及其灵活应用；　　·定时器资源及其应用；　　·模/数转换模块及
其使用；　　·USART通讯模块及其使用；　　·同步串行接口及其应用；　　·CCP模块及其应用
；　　·C语言编程。
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