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前言

轮机自动化是船舶自动化系统极其重要的组成部分之一，是一门理论性和实践性很强的综合性科学技
术。
近年来随着微型计算机技术在船舶自动化中的广泛应用，对船舶机舱自动化控制和管理水平提出了更
高的要求。
本书作为船舶类高职院校专业教材，在编写过程中按照高职教育和船舶行业的特点，坚持理论“必需
、够用”，注重实践技能培养。
同时，本着理论与实践相结合的原则，力图将微型计算机、电气技术和机械自动化技术三者之间的相
互渗透、相互制约、相互影响的错综复杂关系有机地统一起来。
通过一些典型实例，将理论与生产实际相联系，由浅入深，以求培养学生分析和解决实际问题的能力
。
全书共分六章。
第一章及第三章第一节、第二节由蔡冬林编写，第二章、第五章由王琪编写，第六章由王爱军编写，
其余各章由杨泽宇编写。
全书由杨泽宇统稿，南通航运职业技术学院曹京生副教授担任主审。
在本书编写过程中得到了南通航运职业技术学院沈苏海副教授和孟常胜、薛海龙老师的大力支持与帮
助，在此表示感谢。
由于编者水平所限，不当之处在所难免，恳请读者批评指正。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<轮机自动化>>

内容概要

本书共分六章。
第一章主要介绍自动控制理论；第二章、第三章分别介绍船用自控仪表及其在辅助机械自控系统的应
用；后三章则是围绕实现机舱自动化的三大核心系统，同时注重理论与实践相结合，分别对主机遥控
、机舱集中监测与报警、船舶电站自动化等三个方面进行较深入的分析和论述。
    本书既可作为高职船轮机维修和轮机管理专业的专业教材，也可作为船舶轮机、电气管理人员和学
校、机务部门、修造船厂等相关技术管理人员的学习参考。
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章节摘录

插图：在驾驶室、集控室、机侧三处都设有操纵台，操纵台上设有车钟、操作按钮、操纵地点的切换
控制以及指示仪表、灯光显示等设备。
辅车钟是驾、集两处，对备车、运行和完车三种工作状态进行信号联系的设备。
不论是用遥控车钟下达指令还是用辅车钟给出信号联系，都要求给出打印记录。
操纵地点的切换是通过必要的信号联系和工作条件的变换来实现的。
遥控地点的选用主要是指驾、集两处的选用，对一些宽大油轮还可在驾驶室两侧增设车钟等操纵设备
。
各处车钟设备是依照以下切换原则来进行设计的。
.（1）驾驶室遥控时，驾驶室车钟就是发出操纵主机的指令部件。
集控室遥控或机侧操纵时，驾／集或驾／机侧车钟设备，只作为车钟信号联系的工具。
其中集控室回令车钟加上远操设备可以作为发送操纵主机的指令部件。
（2）集控室或机侧可以根据机舱出现的特殊情况，允许事先不经信号联系而把驾驶室遥控切换成集
控室或机侧操纵。
（3）机侧操纵通常在遥控时不用，一旦驾、集两处失灵，或者在某些特殊情况下才启用，因而机侧
操纵又被称为机侧应急操纵。
2.遥控操纵功能单元不论哪种型号的主机遥控，总是以其换向、启动、供油调速和停车等操调功能作
为其主要功能单元，另外还要求转速检测系统提供必要的转速反馈信息。
这些不同功能单元之间既各自独立，又密切相关，它们必须符合必要的逻辑条件才能发挥作用。
在实际操作过程中，遥控车钟是根据航行需要任意操纵的，而主机却在各种因素的逻辑判断中根据指
令要求和当时主机的实际工况以符合主机操纵规律的程序和限制件来操纵的，这种完美而又正确的遥
控操作就通过以上各遥控单元给定的协同关系来实现的。
3.应急操纵设备应急操纵设备包括应急操纵和紧急停车设备。
应急操纵是指在通常遥控操纵以外的又一种操纵方式，这种方式可以满足实践中的一些特殊需要，例
如主机的应急停车，应急启动，应急换向，加车过程中中断负荷程序而启用应急快速速率等等。
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编辑推荐

《轮机自动化》由哈尔滨工程大学出版社出版。
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