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内容概要

内 容 简 介
本书对计算机控制的基本理论和应用技术进行了比较全面系统的介绍。
全书内容包括：计算机控制
的一般概念、计算机控制系统的组成和应用方式，基本输入输出接口技术，过程通道，顺序控制与数
字
程序控制，数字PID控制算法，数字控制器的直接设计方法，模型预测控制算法，微型机控制系统的
设
计及实例分析，集散控制系统及基本控制器的设计，微型机控制系统应用程序设计等，共十章。
书中有
大量应用实例，每章附有习题和思考题。

本书除作为高等院校自动控制、电气化自动化、计算机应用等专业教材外，还可供从事微机应用和
自动化工作的工程技术人员参考。
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5－2传递函数的近似处理及非典型系统的典型化
一、小惯性环节的近似处理
二、大惯性环节的近似处理
三、高阶系统的降阶处理
四、关于调节器的选择
5－3双闭环调速系统电流调节器和转速调节器的设计
一、电流调节器的设计
二、转速调节器的设计
三、关于转速超调量的讨论
四、设计举例
习 题
第六章 直流调速系统的其它方法和问题
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一、直流电动机磁场控制系统
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第七章 晶闸管调速系统设计实例
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一、带锯跑车传动的技术要求
二、调速系统方案的选择
三、主回路设计与计算
四、系统参数计算
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附录Ⅲ具有负载扰动时晶闸管直流调速系统最优设计方法
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