
第一图书网, tushu007.com
<<卫星控制系统仿真技术>>

图书基本信息

书名：<<卫星控制系统仿真技术>>

13位ISBN编号：9787801446886

10位ISBN编号：7801446887

出版时间：2003-12

出版时间：中国宇航出版社

作者：刘良栋 主编

页数：480

字数：411000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<卫星控制系统仿真技术>>

内容概要

　　本书全面介绍了卫星控制系统仿真的有关技术，内容包括概论、卫星控制技术基础、卫星控制系
统数学模型、卫星仿真中的模型辨识技术、卫星控制系统数学仿真及计算机辅助设计、卫星控制系统
半物理仿真、卫星控制系统全物理仿真、卫星运动仿真器、目标仿真器、仿真计算机、航天器交会对
接仿真技术。
　　本书可供从事航天器控制系统设计及仿真的工程技术人员阅读，也可作为高等院校相关专业师生
的参考书。
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章节摘录

插图：半物理仿真是在仿真的动力学及环境条件下将部分或全部控制系统硬件接入回路中进行试验，
但部分控制系统和控制对象（卫星本体）的动力学仍用数学模型代替。
虽然数学仿真可以得到卫星在各种不同参数组合和初始条件下的性能结果，但是半物理仿真仍然是卫
星研制中一个十分重要的环节。
这是由于：1）一个实际系统，其结构相当复杂，数学模型很难精确地概括全部的细节，有时候某些
细节的局部误差有可能使系统性能发生质的变化。
在这种情况下，数学仿真虽然取得了满意的结果，但在半物理仿真时则有可能发现其误差大大超出了
设计的要求或者发现新的问题。
2）某些环境（如温度变化）或干扰（如电磁干扰）对部件性能的影响很难建立准确的数学模型，由
此引起系统性能的改变也只能通过试验发现。
3）研制过程中粗心大意造成的错误（如敏感器或执行机构极性装反）是不能用数学仿真发现的，却
很容易在半物理仿真中发现并纠正。
4）一个已研制出来的复杂卫星控制系统在上天之前非常有必要在地面对它做出综合性能的定量评价
。
为了实现某种指标，试验过程中常常对控制系统的硬件或软件参数进行局部修改，于是半物理仿真便
成为系统性能鉴定和优化设计的一种手段。
半物理仿真要求将控制系统的硬件接入回路，需要有一系列仿真设备的支持。
这些设备主要包括运动仿真器、目标仿真器、仿真计算机、试验测控设备和接口等。
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