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内容概要

《机器人创新设计与制作》把近几年来我们精心组织、大胆创新、亲手设计制作完成的9个优秀作品
介绍给大家，并对每个机器人作品从设计思想、设计方案、零部件选取、加工制作、主要创新点等方
面做了较详细阐述。
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章节摘录

版权页：   插图：   4.2.2装配、传动结构设计及加工分析 由于越障搜救机器人要求具有完全防水发的性
能，这样才可以在沼泽、浅水环境中能够稳定安全地行进，所以，越障搜救机器人装配设计时首先要
考虑密封性能；其次在设计传动时由于机械内部需要设置驱动电机、翻臂电机等多路电机，所以，越
障搜救机器人的传动设计也比较复杂。
另外，机器履带式以及手臂式的工作也比较复杂。
详述如下： ①装配分析。
机器人底部采用成型铝板作为底板，上部采用有机玻璃成型后作为上部盖，盖板与车体肋板之间采用
密封圈进行密封。
车体外部支撑肋板外部采用有机玻璃成型后密封，采用的密封圈是橡胶密封带处理后自制密封圈，在
轴结构处采用硅胶垫密封。
在内部轴与轴之间采用橡胶密封圈密封。
经过这样密封处理后，各个装配之间能够达到良好的密封效果，能够满足在浅水、沼泽等环境中行进
的要求。
 ②传动轴的设计。
由于机器人要同时实现翻臂、行进等多种复合运行方式，而且各种运动方式都是相互独立的，所以，
设计轴与轴之间要相互独立，同时又要合理地实现结构的设计。
 ③驱动轴的设计。
驱动轴采用细长轴的结构，轴的同一侧联轴器连接驱动电机，电机直接控制驱动轮行进。
外部直接穿过手臂肋板，构成两点固定绞支结构，从而支撑起轴结构，起到传动作用。
由于传动方式采用的是两个电机差动行进的方式，所以，在轴内侧阶梯轴上又装有用于控制同一侧驱
动轮同步的传动链轮。
同一侧的驱动轴上采用完全相同的链轮可以控制前进的同步。
定位方式采用圆锥销。
 ④翻臂轴的设计。
翻臂轴内侧是用于定位驱动轴的空心轴结构，内部设有轴承位。
翻臂轴直径大的阶梯轴部分与翻臂手臂相固定，通过6个螺栓连接实现。
直径小的阶梯轴处装链轮，与翻臂电机输出端输出链轮相互配对，实现传动，近而实现翻臂手臂的翻
转。
链轮与轴之间的连接采用圆锥销结构。
 ⑤空心轴的设计。
空心轴结构一方面是用于连接车体的主支撑肋板，定位方式采用直径阶梯轴处的定位孔，内部是作为
翻臂轴的轴承位，用于定位翻臂轴。
同时为了保证结构的防水性能，在内部轴处装密封轴承圈。
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编辑推荐

《机器人创新设计与制作》能为机器人爱好者制作机器人提供一些帮助，也可以作为机械、电子、自
动化专业的学生创新实践的参考书，同时也可供从事机电一体化及相关专业的工程技术人员参考。
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