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内容概要

本书作者自80年代中期开始，在机构动力学的几个专题范围内进行了较为系统和深入的研究，取得了
一系列的成果，现将这些成果进行系统的整理，并与前人的工作相结合，写成了这一部比较完整的现
代机械动力学专著。
    本书围绕以高速、精密、轻型为主要特征的现代机械发展中的动力学问题，较系统地论述和总结了
机构动力学中几个前沿领域研究的基本理论、主要方法和最新成果。
内容包括：机构动力平衡、弹性机构动力学和含间隙机构动力学三大部分。
    本书主要适用于从事机械设计，尤其是机械动力学研究的设计和研究人员，机械类专业研究生，高
等学校从事《机械原理》课程教学的教师，也可供高等学校机械类本科高年级学生选修，以及工程技
术人员参考。
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