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内容概要

　　《轮机自动化基础》主要面向轮机菅理专业成人教育本科、专科开设轮机自动化课程使用。
本书在原有《轮机自动化》教材的基础上进行了一定的增删，内容符合STCW78／95公约所要求的关
于轮机自动化课程的相关规定，也可作为海事院校轮机工程专业本科教材使用。
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章节摘录

版权页：   插图：   4.1.1.5 测速装置 测速装置用于检测主机的转速、转向及凸轮轴位置信号，并将其转
变为标准信号形式发送至主机调速、安保和监视报警系统。
 4.1.1.6 气勘操纵系统 根据主机遥控系统类型不同，气动操纵系统统功能稍有不同，气动主机遥控系统
中大部分主机遥控的逻辑和控制功能都由气动逻辑阀件来实现。
电气结合式遥控系统中，控制功能一般是在电动部分实现，气动系统主要用于实现逻辑功能并驱动执
行机构动作。
 4.12 主机遥控系统的功能 尽管主机遥控系统实现方式不同，但提其所完成的基本功能大致相同。
对于二冲程可逆转单台柴油机为动力的船舶上，主机遥控系统一本要完成如下主要功能：（1）逻辑
程序控制；（2）转速与负荷控制；（3）安全保护与紧急操作；（4）模拟试验。
 4.12.1 逻辑程序控制 （1）主机停车时的换向逻辑控制 停车状态下的换向过程遥控系统首先进行换向
逻辑判断，判别车令与主机凸轮轴位置是否一致，不-致则自动控制凸轮轴换向到车令所给定的位置。
换向完成后，送出允许启动信号至起动逻辑控制喇回路。
在规定的时间内如果凸轮轴换向没有完成，系统将发出换向失败报警，并禁止起动主机。
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编辑推荐

《轮机自动化基础》编写过程中，得到了李世臣教授、林叶锦教授的鼎力支持与无私帮助，同时得到
了张均东教授、王冬捷副教授的指导，具有一定的权威性。
《轮机自动化基础》内容丰富、解析详细。
通过《轮机自动化基础》的学习可以对轮机自动化有更进一步的认识。
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