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内容概要

　　《高等学校统编教材：轮机自动化基础》是根据交通部航海类专业教学指导委员会关于《轮机自
动化基础》教学大纲编写的。
内容包括自动控制系统的基本概念，控制系统的数学模型、传递函数和方块图，控制对象的动态特性
和控制器的作用规律。
本书还介绍了分析控制系统的三种方法：时域法、根轨迹法和频率特性法。
在时域法中还简单介绍了状态空间分析法。
本书仅讨论线性连续系统。
为了与后续课程《轮机自动化》相接，所举的例题尽量以轮机为对象。
全书以分析为主，这是适合轮机管理专业"管、养、用、修"的特点的，各章后均附有习题。
　　本书为海运院校轮机管理专业本科生教材，也可作为船舶轮机管理人员以及从事自动控制专业的
工程技术人员的参考书。
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书籍目录

第一章 反馈控制系统的基本概念§1－1 引言§1－2 自动控制的基本方式§1－3 反馈控制系统的概念
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