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前言

　　可编程序控制器应用技术是高等院校非常普及的一门课程，为适应高职高专教育的飞速发展，我
们按照国家高职高专的教学培养目标，以学生能力培养、技能实训为本位，针对高职高专学生的自身
特点，“量身定做”了这本教材。
　　目前，已经出版的可编程序控制器应用技术方面的教材很多，然而既能反映可编程序控制器的最
新发展技术，又能适应处于改革中的高职高专教育的教材却很少。
本书以欧姆龙公司最新的机型CPlH为样机，以项目式教学的办学理念为指导思想，编写了这本PLC教
材。
全书分为理论篇和应用篇两大部分。
理论篇分为7个章节，包含PLC的基础知识、硬件系统、指令系统、CX-Programmer 7．0编程软件、可
编程终端、通信与网络以及任务编程。
基础理论以应用为目的，以必需、够用为度，以掌握概念、强化应用为重点，不求包罗万象，但求取
舍合理，强调专业知识的针对性和实用性。
应用篇采用项目形式编写，包含17个项目内容。
各个项目主要从项目功能、项目任务、知识点和技能点、项目内容、情景教学和项目实施计划几个方
面进行了阐述，并详细阐述了PLC控制系统的设计步骤和设计方法。
在编写本书过程中，充分考虑到教师备课和读者自学方便，力求做到语言流畅、通俗易懂、叙述清楚
、讲解细致，尽可能多地列举一些恰当的例题加以说明。
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内容概要

本书分为理论篇和应用篇两大部分。
理论篇以0MRON的最新小型机CP1H为样机，介绍了PLC的基础理论、硬件系统、指令系统、编程软
件CX—Programmer 7.0以及通信与网络；以OMRON的最新Ns系列可编程终端为背景，详细阐述了CX
—Designer功能对象的使用方法及简单应用。
应用篇以项目式教学的形式，通过引导学生进行实际编程及硬件接线练习，把PLC的理论知识、设计
步骤和方法等综合地运用到实践中。
    考虑到项目式教学还处在过渡时期，本书仍然把PLC相关的理论知识集中进行了系统阐述，并针对
高职高专学生的特点，以必需、够用为尺度来构建教材内容。
本书可作为高职高专院校自动化、机电一体化等相关专业项目式教学的过渡教材，也可以作为工程技
术人员的培训教材和参考用书。
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章节摘录

　　第一章　可编程序控制器的基础理论　　第一节　概述　　一、可编程序控制器的由来　　在可
编程序控制器产生之前，工业生产自动控制是用各种各样的继电器实现的。
在一个复杂的控制系统中，需要成百上千个各种各样的继电器，设计、安装和调试等工作量都很大。
在系统运行时，如果有一个继电器损坏，甚至一个继电器的某一对触点接触不良，都会导致整个系统
不能正常工作。
由于元件多、线路复杂，查找故障和排除故障都十分困难，尤其是当生产工艺发生变化时，整个系统
都需要作相应的改动，缺乏一定的通用性和灵活性，而且系统的改造往往是费用高、工期长。
继电器控制系统的这些缺点，给日新月异的工业生产带来了不可逾越的障碍。
因此，人们迫切需要寻求一种新型的工业控制装置。
　　1968年，美国最大的汽车制造商通用汽车公司（GM），为了适应汽车型号不断更新的需要，提
出了一种设想：把计算机的功能完善、通用灵活等优点和继电器控制系统的简单易懂、操作方便、价
格低廉等优点结合起来。
由此提出了新型电气控制的十条技术指标（GM十条），在社会上公开招标，制造一种新型的工业控
制装置。
　　1.GM十条　　GM十条内容如下：　　①编程简单，可在现场修改和调试程序；　　②维护方便
，采用插入式模块结构；　　③可靠性高于继电器控制系统；　　④体积小于继电器控制装置；　　
⑤数据可直接送入管理计算机；　　⑥成本可与继电器控制系统竞争；　　⑦可直接用115V交流电压
输入；　　⑧输出量为115V、2A以上，能直接驱动电磁阀、接触器等；　　⑨通用性强，易于扩展；
　　⑩用户程序存储器容量至少4kB。
　　2.主要技术指标　　主要技术指标如下：
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