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内容概要

本书的设想是让一个对线性控制理论不甚了解或完全不了解的读者能够较快地掌握到本世纪80年代之
前在线性控制理论研究方面的主要结论。
学习本书要求掌握代数，微分方程、复变函数及泛函分析的基础知识，尤其是应该精通矩阵理论，而
泛函分析实在很基本。
本书的内容大致分成两类：传统内容和补充内容，这里所说的补充内容是指在寻常的教材中不多见的
内容。
传统内容指第二、第三、第四、第五各章和第六章的一部分。
第二章讲述经典控制理论，编者之所以还要讲述这部分知识，是因为经典控制技术在当前的工程界还
有着广泛的应用。
该章用浓缩的方法，介绍了经典控制中的时域分析法。
第三章讨论稳定性，编者采用比较现代的语言和方法来处理这章的内容，同时，一些经典的稳定性判
据也放在该章。
第四章是能控性和能观性，这是60年代以来线性系统教材的传统内容，本章的特点是对能控性指数作
了较为深入的讨论，因为这类指数在以后的设计理论中有重要的作用。
第五章关于实现理论，在沟通经典控制方法和现代控制方法时，在时域与频域描述相互转换时，实现
是一项根本的手段，本书在实现的形式上没有很多的展开，重点放在实现的性质上。
第六章的前一部分讨论状态反馈的极点配置问题，一般的线性系统教材都会有这部分内容，该章关于
观测器设计的内容也较为常见，所以编者将它也作为传统的部分；而该章讨论的输出反馈极点配置问
题和特征结构配置在一般的教材中不常见，特征结构配置可以认为是一种资源利用，它在进一步的精
确设计中有很大作用，而输出反馈的极点配置问题至今尚未完全解决，编者的意图是让读者了解这些
问题，掌握研究的一般方法。
第七章和第八章的内容称为补充内容，在教材中不多见。
第七章讨论解耦和干扰解耦，这是系统设计中的两项重要内容。
该章介绍的逆系统算法是70年代提出的一种有用的设计方法，还讨论了系统的无穷零结构。
在许多设计中，如果能消除系统耦合，设计便转化为单输入  单输出系统的问题，方便得多了，所以
解耦在工程上是很有实际意义的设计；系统总会受到干扰，抗干扰性也是控制系统的一大性能指标，
本章考虑的是系统输出完全解脱外界干扰的条件。
第八章研究分散控制系统。
与分解与协调方法不同，分散控制假定各子系统间完全没有信息交流。
由于大系统的地域辽阔、信息割裂等特点，分散控制是大系统设计的一种重要的实用方法。
编者有意介绍在70年代取得的另一个重要成果：鲁棒伺服控制。
但由于篇幅原因，不得不割爱。
为了使读者对多项式矩阵理论有一个统一的起点，附录给出有关多项式矩阵的一些有用结论。
    本书只考虑确定性系统，因而对70年代以来迅速发展的H控制以及近年来的智能控制没有涉及，也
没有讨论随机系统的控制问题。
由于对于自动控制专业的读者来讲，本书的大部分内容是基础的，因而书中对于几乎所有的定理给出
了严格证明。
但是如果读者对证明的理解产生困难的时候，不妨先记住结论而继续读下文。
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