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内容概要

本书是九五国家重点教材《鱼雷控制系统分析与设计》的配套教材。
全书共分八章，内容有鱼雷控制系统计算机辅助概况、MATLAB语言的使用与程序设计、利
用SIMULINK进行建模和仿真的基本方法、MATLAB控制系统工具箱简介、鱼雷控制系统的计算机辅
助分析、鱼雷控制系统的计算机辅助经典设计方法、鱼雷控制系统的计算机辅助现代设计方法、鱼雷
制导系统的计算机辅助建模与仿真。
为方便读者学习使用，书中提供了大量的图表、数据、计算实例、设计与仿真源程序。
    本书主要对象是为高等学校鱼雷自动控制专业的学生，也可供鱼雷有关专业的师生以及从事鱼雷研
究和设计的工程技术。
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