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内容概要

　　《机电传动控制（第5版）》教材是根据机械制造及其自动化专业“机电传动控制”课程教学大
纲编写的。
全书共11章·包括拖动基础及传动系统的过渡过程、电动机、继电器接触器控制、可编程控制器、电
力电子技术、直流调速系统、交流调速系统、步进电动机驱动系统等。

　　《普通高等教育“十一五”国家级规划教材：机电传动控制（第5版）》力求突出机电结合、理
论联系实际的特点。
重点突出各种知识在实际中的应用。
课程体系新.内容全面、实用。
每章后附有习题和思考题，便于自学。

　　《普通高等教育“十一五”国家级规划教材：机电传动控制（第5版）》是机械制造及其自动化
专业本科生的教材，也可作为机械制造及其自动化专业高职、电大等学生的教材和其他机械类、机电
类与近机电类专业本科生或研究生的教材.还可供从事机电一体化工作的工程技术人员参考。

　　与《普通高等教育“十一五”国家级规划教材：机电传动控制（第5版）》配套的实验指导书是
《机电传动控制实验》，学习辅导书是《机电传动控制学习辅导与题解》。
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章节摘录

版权页：   插图：   5.3.1交流伺服电动机的基本结构 交流伺服电动机的基本结构。
定子上放置了三相对称绕组，而转子则是永磁体，一般采用稀土磁钢制成，故称为稀土永磁电动机。
 与直流伺服电动机比较，交流伺服电动机不过是将定子与转子的位置作了互换，也就是将直流伺服电
动机的永磁定子变为交流伺服电动机的永磁转子，而直流伺服电动机的转子绕组变为交流伺服电动机
的定子绕组。
这样互换的结果省去了机械换向器和电刷，取而代之的是电子换向器或逆变器。
 交流伺服电动机按气隙磁场的分布方式可分为两种，一种称为无刷直流电动机（BDCM），另一种称
为永磁同步电动机（PMSM）。
无刷直流电动机其实也是交流电动机，它的气隙磁场是按方波分布的，而永磁同步电动机的气隙磁场
是按正弦波分布的。
 5.3.2无刷直流电动机 1.无刷直流电动机的结构 无刷直流电动机在结构上相当于一台反装式直流电动机
，它的电枢放置在定子上，转子为永磁体。
它的电枢绕组为多相绕组，一般为三相，可接成星形或三角形。
各相绕组分别与电子换向器电路中的晶体管开关连接。
 在无刷直流电动机的转子轴上装有转子位置检测器、测速发电机和光电脉冲编码器。
转子位置检测器的输出信号控制电子换向器，实现对电动机的换向，即电子换向器中的晶体管的导通
与截止由转子位置检测器的输出信号决定。
测速发电机的输出信号用于速度反馈。
而光电脉冲编码器的信号送入CNC装置，用于位置反馈。
转子位置检测器有多种类型，但其输出信号的波形均为三路方波。
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编辑推荐
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