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内容概要

内容提要
本书是作者多年来从事
现代机床控制技术教学、科
研工作的总结。
书中详细而
深入浅出地介绍了计算机数
控（CNC）系统硬、软件的结
构特点以及插补原理、数控
机床的程序编制，介绍了伺
服与驱动系统的原理，本书
还介绍了可编程控制技术、
自适应控制技术以及工业机
器人控制技术等现代机床控
制的新技术。

本书可作为高等院校机
械制造、机械电子工程、机
电控制及自动化等有关专业
的教材，也可供从事现代机
床控制技术研究的工程技术
人员和研究人员参考阅读。
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一、机器人在切削加工中的应用
二、机器人在焊接生产中的应用
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