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内容概要

本教材比较全面地阐述了自动控制理论的基本内容。
全书共分8章，主要讲述了自动控制的基本概念，控制系统数学模型的建立，用时域分析、根轨迹及
频域方法对连续系统进行分析，对控制系统的校正方法进行了研究，对采样控制理论的基本内容和现
代控制理论的基本内容进行了介绍。
各章均安排采用MATLAB仿真的控制系统分析与应用实例。
    本书适合作为电气工程及自动化、电子科学与技术、工业自动化等相关专业作为教材及教学参考书
，也可供有关师生和专业工程技术人员参考。
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章节摘录

　　第1章　绪论　　1.1　自动控制系统的基本概念与发展　　1.1.1　自动控制的定义与发展　　在
现代科学技术的众多领域中，自动控制技术起着越来越重要的作用。
所谓自动控制是指在没有人直接参与的情况下，利用外加的设备或装置操纵机器、设备或生产过程，
使其自动按预定规律运行的技术。
　　这里所说的外加设备或装置，通常包括测量仪器、控制装置和执行机构。
没有检测与执行设备，单独的控制器是无法发挥作用的。
　　自动控制理论是研究自动控制共同规律的技术科学，它的发展初期是以反馈理论为基础的自动调
节原理，主要用于工业控制，一般公认1788年由瓦特发明的蒸汽机离心调速器是最早的自动控制装置
。
第二次世界大战期间，人们设计和制造飞机及船用自动驾驶仪、火炮定位系统、雷达跟踪系统以及其
它基于反馈原理的军用装备，进一步促进并完善了自动控制理论的发展。
到二战结束后已形成完整的自动控制理论体系，这就是以传递函数为基础的经典控制理论，它主要研
究单输入一单输出、线性定常控制系统的分析和设计问题。
　　20世纪60年代初期，为适应宇航技术的发展，出现了区别于经典理论的现代控制理论。
它主要研究具有高性能、高精度的多变量变参数系统的最优控制问题，主要采用的方法是以状态为基
础的状态空间法，该方法大量借助计算机实现复杂的数学处理和计算，可以说现代控制方法是随着计
算机的发展而建立起来的。
目前，自动控制理论的研究还在继续，朝着以控制论、信息论、仿生学为基础的智能控制理论方向深
入发展。
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