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章节摘录

版权页：   插图：   CY：进位位，在加法运算有进位，减法运算有借位时，CY由硬件置1，否则清零，
在进行位运算时，CY简写为C，常作为位累加器。
 AC：辅助进位位，当低4位向高4位进位或借位时，AC置1。
在进行BCD码调整指令时，AC可以作为判断位。
 F0：用户标志位，由用户置位或者复位。
 RS1、RS0：工作寄存器组选择位，通过这两位的值可以选择当前的工作寄存器组。
 OV：溢出标志位，当进行补码运算时，如果运算结果产生溢出，OV置1。
当执行算术指令时，由硬件置位或清零来指示溢出状态。
在带符号的加减运算中，OV：1表示加减运算结果超出累加器A所能表示的符号数有效范围（—128
～+127），即运算结果是错误的；反之，OV=0表示运算正确，即无溢出产生。
无符号数乘法指令MUL的执行结果也会影响溢出标志，若置于累加器A和寄存器8的两个数的乘积超过
了255，则OV=1，反之OV=0。
由于乘积的高8位存放于B中，低8位存放于A中，OV=0，则意味着只要从A中取得乘积即可，否则要
从B和A的寄存器中取得乘积结果。
在除法运算中，DIV指令也会影响溢出标志，当除数为0时，OV=1，否则OV=0。
 P：奇偶标志位，判断A累加器中B位内容中1的个数是奇数还是偶数个。
通过这一位，可以提高串行通信的可靠性。
每个指令周期由硬件来置位或清零，用以表示累加器A中1的个数的奇偶性，若累加器中1的个数为奇
数，则P=1，否则P=0。
 （2）控制器。
 控制器是单片机的指挥控制部件，控制器的主要任务是识别指令，并根据指令的性质控制单片机各功
能部件，从而保证单片机各部分能自动且协调地工作。
 ①程序指针PC：16位的程序计数器，由8位的PCH和PCL组成，用于将要存放的下一条指令的地址。
通过改变PC的值，可以改变程序的执行方向。
 ②数据指针DPTR：16位的数据地址寄存器，由8位DPH和DPL组成，在对片外存储器扩展时，常
用DPTR进行间接寻址；在访问程序存储器时，可以作为基址寄存器使用。
 ③指令寄存器：8位的寄存器，用于存放待执行的指令，等待译码。
 ④指令译码器：对指令进行译码，将指令转变为所需要的电信号，根据译码器的输出信号，在经过定
时控制电路定时产生执行该指令所需要的各种控制信号。
 3.接口 （1）并行接口。
89C51中有P0～P3，共4个并行I／O口，详见89C51引脚部分。
 （2）串行接口。
串行接口电路为用户提供两个串行口缓冲寄存器（SBUF），一个称为发送缓存器，用来保存总线送来
的需要发送的数据，即发送缓冲器只能写不能读，发送缓冲器中的数据通过TXD引脚向外传送；另一
个称为接收缓冲器，它是用来保存需要传送给片内总线的数据，即接收缓冲器只能读不能写。
接收缓冲器通过RXD引脚接收数据。
因为这两个缓冲器一个只能写，一个只能读，所以共用一个地址99H。
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