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内容概要

　　本书比较系统全面地介绍了自动控制原理课程中的基本概念、基本原理及典型方法。
主要包括：控制系统的数学模型，时域分析，根轨迹分析和设计方法，控制系统的频域分析与系统的
综合，线性离散系统的分析与综合，线性系统状态空间的分析与综合；还介绍了非线性系统的经典的
相平面与描述函数分析方法，系统的运动稳定的基本理论，以及最优控制的基本理论。
同时每章还利用了MATLAB进行系统分析与设计。
本书为读者深入研究控制理论以及进行控制工程实践提供了扎实的自动控制原理的知识基础。

　　本书可作为普通高等学校自动化、电气、机械和化工过程自动化类学科读者学习自动控制基本理
论的主要教材和教学参考书。
也可作为本科生系统全面学习自动控制原理的参考书和报考自动化类专业研究生的有价值的复习资料
。
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编辑推荐

《自动控制原理(上下)》由裴润、宋申民主编，本书系统全面地介绍了古典控制理论和现代控制理论
的基本内容。
具有条理清晰，层次分明等特点。
同时，与功能强大的Matlab仿真工具紧密结合，使读者在阅读本书后能够使用Matlab进行控制系统的
分析与设计。
本书并没有打乱传统的内容体系，没有将古典控制理论与现代控制理论的内容相间杂，也没有给出太
多的工程实例，因为作者考虑到控制系统的不同的分析和设计方法有不同的数学模型，有不同的体系
。
古典控制理论与现代控制理论的融合要靠实际系统设计不断实践的过程才能完成，对于自动化专业本
科生来说，自动控制原理这门课程，不能取代控制系统设计课程的训练。
我们只是注重“原理”部分，给读者以清晰正确的概念和系统的方法，为了讲清楚问题，并不排斥数
学的描述和严格的证明。
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