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内容概要

李利主编的《DSP原理及应用(第2版)》在第一版的基础上，对各章内容进行了修订和补充。
以TMS320C54x系列DSP为例，首先介绍TMS320C54x系列DSP的硬件结构与指令系统；然后介绍DSP应
用程序的设计与开发，包括汇编语言和C语言程序设计，书中精选大量的实例，实例中给出工作原理
、完整的源程序及上机汇编、链接、调试过程，初学者可以按照书中给出的步骤动手操作进行实战练
习，使读者在实战中掌握DSP应用技术；最后介绍了TMS320C54x片内外设及硬件系统设计，主要介绍
基本硬件系统的设计方法，并且给出可以实现的电路原理图及相应的程序，使之具有通用性，可以举
一反三。

《DSP原理及应用(第2版)》既可作为高校电子类专业本科生和研究生学习DSP的教材和参考书，也可
供从事DSP芯片开发与应用的广大工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：   插图：   1.程序的运行控制 程序运行控制：在调试程序过程中的复位、执行、单步执行等操
作。
CCS开发环境提供了多种调试程序的运行操作，使用调试工具条或使用调试菜单Debug中的相应命令
。
 （1）复位目标处理器。
 在Debug调试菜单中，选择Reset CPU，该命令是将目标处理器CPU恢复到上电初始状态，初始化所有
寄存器的内容，并停止当前所执行的用户程序。
 在Debug调试菜单中，选择Restart，该命令是将CCS的程序指针PC恢复到用户程序的入口地址，但不
能开始执行程序。
 在Debug调试菜单中，选择Go Main，该命令用于调试C语言用户程序，其功能是将一个临时断点设置
在用户程序关键字main处，并从此处开始执行用户程序，直到遇到用户设置的断点或执行Halt命令时
，停止执行程序，撤销临时断点。
当执行的用户程序停止在main（）处时，相关的一些源文件被自动装载。
 （2）单步运行。
 以下命令详细功能参见表5.5 Debug菜单。
 单步进入（快捷键F8）。
在菜单Debug中，选择Step Into命令或单击调试工具条上的按钮单步执行操作。
 单步执行（快捷键F10）。
在菜单Debug中，选择Step Over命令或单击调试工具条上的按钮单步执行操作。
 单步跳出（快捷键Shift+F7）。
执行菜单Debug中的Step Out命令或单击调试工具条上的按钮，即可完成单步跳出操作。
 执行到当前光标处（快捷键Ctrl+F10）。
可以通过选择菜单Debu9中的Run to Cursor命令或单击调试工具条中的按钮来完成操作。
在程序的调试过程中，此项操作可以提供方便的调试方法，只要在反汇编窗口中设置一个光标（单击
设定指令的所在行），就可以使程序从当前位置开始，一直执行到光标所在处为止。
 （3）多步执行操作。
 选择调试菜单Debug中的Multiple Operations命令，弹出Multiple Operation对话框，在对话框的下拉菜单
中选择相应的单步操作类型，在对话框的Count选项中设定相应的操作次数，单击OK按钮即可完成多
步操作。
 （4）实时运行。
 执行程序。
选择调试菜单Debug中的Run命令，或单击调试工具条上的运行程序按钮，程序运行直到遇见断点为止
。
 暂停执行。
在调试菜单Debug中，选择Halt命令，或单击调试工具条上的暂停程序按钮，暂停稗序的运行。
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编辑推荐

《21世纪高等院校规划教材:DSP原理及应用(第2版)》在第一版的基础上增加了一些实例，如介绍软件
开发工具时给出一个完整汇编程序实例；弥补了第一版中硬件内容设计不足的情况，给出最小或基本
硬件系统设计方法，并且给出可以实现的电路原理图及相应的程序，使之具有通用性，可以举一反三
；从实用角度出发，内容取舍合理，详略得当，使读者在实战中掌握DSP应用技术；提供相关教学资
源（电子教案、案例源代码等）。
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