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内容概要

张秀彬、曼苏乐编著的《智能视感学（英文版）》从计算机视感及其信号处理的基本概念与基础理论
出发，阐述了基于图像信息的识别、理解与检测技术原理与方法。

本书根据作者多年来从事智能视感理论与技术研究的成果，结合研究性本科与研究生教学特点编撰而
成。
全书分为基础篇与应用篇两大部分，其中，基础篇系统地介绍了智能视感的基本原理、方法、关键技
术及其算法；应用篇则由配合主要基础理论和方法的应用技术实例所组成。
全书遵循理论知识与实用技术的紧密结合、数学方法与实用效果的相互映证等编写原则。
本书涉及的教学内容主要包括：图像处理基础、摄像机数学模型、视感识别与检测原理、智能视感实
用技术等。

《智能视感学（英文版）》可以作为检测与控制、自动化、计算机、机器人及人工智能等专业的高年
级本科生和研究生的教材，也可作为专业技术人员的参考工具书。
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