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编辑推荐

《普通高等教育"十二五"规划教材:自动控制工程基础与应用》内容精练，重点突出，注重能力培养，
把立足点放在工程技术应用上，可作为高等院校自动化类、信息类和机电类相关专业应用型、技能型
人才培养用书，也可供电大、函授等其他类学校、培训班师生及工程技术人员参考使用。
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