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内容概要

　　静压液浮陀螺平台系统作为一种新型的惯性平台系统，具有精度高、体积小、技术先进、使用性
能好等特点，相对于液浮陀螺平台系统、挠性陀螺平台系统、静压气浮陀螺平台系统而言，在许多方
面有其独特的优势。
《静压液浮陀螺平台系统》全面、系统地介绍了静压液浮陀螺平台系统的组成、工作原理、设计思路
、试验及使用方法等相关内容，层次清晰、系统性强、图文并茂，适用于相关专业的科技人员、管理
人员及高等院校的学生使用。
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章节摘录

版权页：   插图：   3.4 静压液浮陀螺平台系统的布局设计 静压液浮陀螺平台系统是一个机电结合型的
复杂系统，除了装在平台上的惯性仪表和惯性元件外，还有大量的电路及其结构件。
只有将仪表、元件及电路组成各种回路，才能具备静压液浮陀螺平台系统的各种功能。
 如何布局这些电路，以及供给电路和仪表的电源，是平台系统一项很重要的总体设计工作。
静压液浮陀螺平台系统的布局设计考虑的原则如下。
 （1）要考虑到平台系统的体积和质量的要求 总的原则是将平台系统设计为一个整件，因为这样可以
减小结构的体积和质量。
如果不行，则应尽量减少整机数目。
可以采用将平台本体以外的电路和电源合并成一个整机，或将电路和电源各成一个整机，或采用轻型
结构材料。
至于地面仪器和设备，应以方便使用为原则，但数目也以少为佳。
 （2）要考虑到平台系统在载体上的安装方便和可行 如果从平台系统自身考虑，组成的整机数量和大
小是合理的，但是，在载体上却不能安装或不便安装，则应根据载体的安装要求进行改变。
 （3）要考虑采用体积小的电路和电源 这样不仅可以减小体积和质量，而且可以提高电路的可靠性。
例如，将电源和电路小型化，将具有独立功能的电路进行集成或二次集成。
 （4）要考虑到电磁兼容性的要求 比如，进行一次电源和二次电源隔离，电源相互之间隔离，电路之
间隔离，尽量避免产生电磁干扰。
同时，可以将平台电路用的二次直流电源，和交流电源用的二次直流电源，分别作成多路DC/DC电源
，并使它们靠近其负载电路，以减小长线传输的干扰。
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编辑推荐

《静压液浮陀螺平台系统》的读者对象为惯性技术专业人员、控制系统设计人员、静压液浮陀螺平台
系统使用人员、技术管理人员，以及有关专业的研究生和高年级大学生，也可供具有同等学历的其他
人员学习参考。
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