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内容概要

　　本书是Dassault/Simulia公司推荐的Isight参数化软件培训教材和工具书，以最新版本Isight
5.5为依据，对Isight进行参数优化的基本思路、理论方法、操作步骤、应用技巧进行了详细介绍。
本书从实际应用出发，结合作者的使用经验，采用step
by
step的方式对操作过程和步骤进行讲解，力求通过循序渐进、图文并茂的方式使读者能以最快的速度
理解和掌握基本概念和操作方法，同时提高工程应用的实践水平。
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作者简介

　　赖宇阳：毕业于清华大学热能系动力工程与控制专业，现任北京树优信息技术有限公司总经理。
自2000年开始从事多学科设计优化（MDO）和六西格玛设计（DFSS）的研究和应用工作，成功领导
了Isight在中国的产品研发和技术服务团队。
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章节摘录

版权页：   插图：   ②Maximum Evaluations最大评估的次数，默认取100。
 ③Relative Step Size相对步长。
算法最初寻优时，扰动的范围就是由此参数值和设计变量的初始值来决定。
（例如，某个设计变量的初始值为1.0，Relative Step Size为0.5，那么寻优时，初始的扰动范围就是0.5）
。
它默认取0.5。
 ④Step Size Reduction Factor步长缩减因子。
此值只能介于0.0和0.1之间。
值越大，对于高度非线性问题来说，收敛的可能性也就越大，但是用于函数评估的花费也会相应增大
；值越小，函数评估花费和程序运行的时间也会越小，但是不收敛的风险也会增加。
此值默认为0.5。
 ⑤Termination Step Size运行终止的步长。
当算法运行到每次迭代包含的任务进程数越来越少时，这个参数就会被启用。
如果当前的步长值小于设置的终止步长，那么优化就会终止并且当前返回当前的最优解。
终止步长值越大（例如1.0E—4），则寻优的时间就越短，但是最优解的精度也会降低；反之，终止步
长值越小（例如1.0E—7），则寻优的时间就会相应变长，但是能得到一个更加精确地最优解。
此值默认取1.0E—6。
 ⑥Penalty Base罚函数基准值。
通过目标函数和罚函数的组合值来评估设计点的优劣。
当计算某个设计的罚函数时，此参数值适用于所有违反了一个或多个的设计点。
这样就使得算法能清楚的区分出那些具有轻微向上和向下违反约束的设计点。
 罚函数的计算公式如下： 这里：VIOLATIONi是第i个违反约束的值，Wi是对应的权重，Si是对应的比
例因子。
如果没有违反约束的值时，PenaltyBase值就被设为0.0。
默认为0.0。
 ①Penalty Multiplier罚函数倍数。
用来增加或减少违反的约束对整个设计优劣的影响程度。
默认为1000.0。
 ②Penalty Exponent罚函数指数。
用来增加或减少总的违反的约束对罚函数值的影响的非线性性。
此参数的类型为整形。
默认为2。
 ③Maximum Failed Runs最大容许的计算失败次数。
假如最大失败次数超过了这个值，则优化组件会自动终止寻优。
 ④Failed Run Penalty Value对所有失败解进行惩罚的值。
默认为1.0E30。
 ⑤Failed Run Objective Value所有失败解的目标值。
默认为1.0E30。
 6.3 Downhill Simplex算法 6.3.1 算法描述 由Nelder和Mead于1965年提出的求解多维空间非线性优化问题
的搜索方法，使用了单纯形（Simplex）的概念，并通过改变Simplex顶点位置以及尺寸，持续在设计空
间中移动。
DS方法搜索过程示意图如图6—3所示。
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编辑推荐

《CAD/CAE工程师标准培训教程:Isight参数优化理论与实例详解》可供企业从事产品设计、仿真分析
和优化的科研人员和工程师阅读参考，也可以作为高校工程专业研究生和本科生开展优化课程教学的
辅助教材。
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