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内容概要

孙安青等编著的《ARM Cortex-M3嵌入式开发实例详解——基于NXP
LPC1768》从理论与实践相结合的角度，通过丰富的实例深入浅出地讲解 LPCI768的使用方法，系统地
介绍了基于ARM
Cortex—M3内核的LPCI768微控制器的硬件体系结构和各个外设模块的具体开发应用。
全书共20章，主要内容包括LPCI768的概述，时钟、复位和功率控制，引脚连接，各种外设资源的原理
和使用方法，数字化语音存储与回放实例，文本编辑器设计实例，简易数字示波器实例，嵌入式游戏
平台设计实例以及视频图像采集系统设计实例等。
本书共享所有实例源程序，读者可在北京航空航天大学出版社网站下载。

《ARM Cortex-M3嵌入式开发实例详解——基于NXP
LPC1768》具有很强的引导性和实用性，讲解循序渐进，便于读者理解和掌握，可作为高等院校电子
工程、自动化、电气工程、测控技术和仪器、通信工程及计算机科学与技术等专业的教材和参考书，
也可供相关工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：   插图：   SPI控制寄存器包含一些可编程位用来控制SPl功能模块，包括普通功能以及常状况
。
该寄存器的主要用途是检测数据传输的结束，这可通过判断SPIF位来现，其他位用于指示异常状况。
 SPI数据寄存器用于发送和接收数据字节。
串行数据实际的发送和接收是通过PI模块逻辑中的内部移位寄存器来实现的。
在发送时，数据会被写入SPl数据寄器。
数据寄存器和内部移位寄存器之间没有缓冲区，写数据寄存器会使数据直接进入内部移位寄存器，因
此数据只能在上一次数据发送完成后写入该寄存器。
读数是是带有缓冲区的，当传输结束时，接收到的数据转移到数据缓冲区，读SPl数据寄存器将返回读
缓冲区的值。
 当SPI模块处于主机模式时，SPI时钟计数器寄存器用于控制时钟频率（该寄存器必须在数据传输之前
设定）。
而当SPI模块处于从机模式时，该寄存器无效。
SPI所使用的I／O接口为标准的CMOS I／O接口。
LPC17xx并没有提供开漏PI选择。
当器件被设置为从机时，其I／O接口只有在被有效的SSEL信号选中时不会被激活。
 1.主机模式 当SPI控制器被设定在主机模式时，其处理数据传输的步骤如下： ①设置SPI时钟计数器寄
存器，得到相应的时钟频率； ②设置SPI控制寄存器； ③将要发送的数据写入SPI数据寄存器，即启
动SPI数据传输； ④等待SPI状态寄存器中的SPIF位置1，SPIF位将会在SPI数据传输的最后个周期之后置
位； ⑤读SPI状态寄存器； ⑥从SPI数据寄存器中读取接收到的数据； ⑦如果有更多的数据需要发送，
则跳到第③步，否则取消对从机的选择。
 2.从机模式 当SPI控制器被设定在从机模式时，其处理数据传输的步骤如下（在从机模式下1的逻辑系
统时钟速度至少是SPI的8倍）： ①设置SPI控制寄存器； ②将要发送的数据写入SPI数据寄存器； ③等
待SPI状态寄存器中的SPIF位置1，SPIF位将在SPI数据传输的最后一聚样时钟沿后置位； ④读SPI状态寄
存器； ⑤从SPI数据缓冲区中读出接收到的数据； ⑥如果有更多的数据要发送，则跳到第②步。
 3.异常状况 （1）读溢出 当SPI模块内部读缓冲区时又接收到新的数据，就会发生读溢出。
状态寄存器中的SPIF位被激活，表示读缓冲区内装入了有效数据。
当一次传输结束时，SPI功能模块将接收的数据保存到读缓冲区中。
如果SPIE置位（读缓冲区已满），新接收的数据会丢失，而状态寄存器的读溢出（ROVR）位将置位
。
 （2）写冲突 如前面所述，写操作时，在SPI总线接口与内部移位寄存器之间没有写缓冲区，因此，只
能在SPI总线空闲期间向SPI数据寄存器写入数据。
从启动传输到SPIF置位（包括读取状态寄存器），这段时间内不能向SPI数据寄存器写人数据。
如果在这段时间内写SPI数据寄存器，写入的数据将会丢失，状态寄存器中的写冲突位（WCOL）置位
。
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编辑推荐

《ARM Cortex-M3嵌入式开发实例详解:基于NXP LPC1768》具有很强的引导性和实用性，讲解循序渐
进，便于读者理解和掌握，可作为高等院校电子工程、自动化、电气工程、测控技术和仪器、通信工
程及计算机科学与技术等专业的教材和参考书，也可供相关工程技术人员参考。
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