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前言

在目前的市场上，想找到一款不包含嵌入式控制器件的电子、机电产品已经很难了，含有嵌入式系统
的产品已深入到了我们工作、生活的方方面面。
同时，人们对于产品的安全性、实时性、可操作性、特定功能等要求也越来越高，这也就大大增加了
嵌入式系统的复杂性和开发难度。
为了在日趋激烈的市场竞争中占据有利地位、开发出高质量的产品，采用传统的项目开发方法已很难
满足这些需求。
传统项目开发的方法一般分为4个步骤：①需求分析与技术规范阶段。
一般用纸质文档或电子Word文档写成，系统工程师团队以此进行概念和算法研究，评估技术规范的可
行性。
对于厚厚的技术文档，每个系统工程师对需求和技术规范的理解难免存在偏差。
NASA的研究报告指出：“在需求分析阶段产生的错误占整个开发错误的50％以上”，这给后期的项
目开发带来了诸多隐患。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<基于模型的设计及其嵌入式实现>>

内容概要

本书以基于模型的设计为主线，讲述了M代码和Embedded MATLAB代码的快速编写与调试、浮
点Simulink/Stateflow模型的建立、调试与验证以及用户驱动模块的创建；详细介绍了基于模型设计的全
过程，主要包括：需求的验证与跟踪、模型的系统测试与设计验证、浮点到定点模型的转换、模型嵌
入式C代码的自动生成以及软件/处理器/硬件在环测试。
整个过程满足DO～178B航空电子规范，可显著提高工作效率、降低开发成本，并且增加了代码的安
全性与鲁棒性，避免了产品开发的潜在市场风险。
    本书可作为汽车电子、航天军工、通信与电子信息、电力等领域的工程师从事嵌入式系统开发的技
术手册，也可作为高校电子类专业嵌入式系统开发与基于模型设计的教材，另外也是一本MATLAB高
级建模与模型验证的参考书。
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章节摘录

插图：MATLAB是一种用于算法开发、数据可视化、数据分析以及数值计算的高级技术计算语言和交
互式环境。
对比传统的编程语言，MATLAB可以更快地解决技术计算问题；广泛地应用于信号和图像处理、通信
、控制系统设计、测试和测量、财务建模和分析以及计算生物学等众多领域；附加的工具箱
（MATLAB函数集）扩展了MATLAB环境，可用于解决这些应用领域内特定类型的问题。
更重要的是，使用MATLAB编程或开发算法的速度将大大提高，这得益于MATLAB无须执行诸如声明
变量、指定数据类型以及分配内存等低级管理任务，例如很多情况下，用户无须使用for循环。
因此，一行MATLAB代码经常等效于几行C／C++代码。
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编辑推荐

《基于模型的设计及其嵌入式实现》特点：《基于模型的设计及其嵌入式实现》是国内第一部系统介
绍基于模型设计的著作，主要内容由作者及其团队自主创作，很多内容是首次在国内的公开出版物中
出现。
《基于模型的设计及其嵌入式实现》可广泛应用于各种场合的嵌入式系统开发，特别适用于大型项目
的开发，对实现从中国制造到中国创造，建立创新型国家具有一定的推动作用。
內容精华在MATLAB环境中轻松地浏览MATLABCentral网页，搜索您想寻找的技术资料众多
的MATLAB新功能介绍，让您受益匪浅在可视化的环境中，使模型的功能验证与嵌入式C代码生成一
气呵成，避免重复劳动让您把主要精力放在算法和测试用例的研究上，嵌入式C代码交由计算机去自
动生成满足DO-178B航空电子规范的工作流程，让您的C代码更加高效、安全与可靠基于模型的设计
是本世纪初开始流行的新技术，它代表着软硬件发展的大方向动辄数百万行、上千万行的软件代码编
程，基于模型的设计正是解决这些问题的绝好方案提高您的开发效率，开发时间与成本只占传统方法
的1／3-1／2，规避了潜在的市场风险基于模型的设计是创造“新生事物”的最佳开发模式，F-35
、A380等采用了这种技术《基于模型的设计及其嵌入式实现》可作为汽车电子、航天军工、通信与电
子信息、电力等领域的工程师从事嵌入式系统开发的技术手册，也可作为高校电子类专业嵌入式系统
开发与基于模型设计的教材，另外也是一本MATLAB高级建模与模型验证的参考书。
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