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内容概要

EtherCAT是一种应用于工厂自动化和流程自动化领域的实时工业以太网现场总线协议，是工业通信网
络国际标准IEC61158和IEC61784的组成部分。
本书介绍了：实时工业以太网技术进展、EtherCAT系统组成原理、EtherCAT协议、从站专用集成电路
芯片ET1100、ET1100从站硬件设计实例、EtherCAT用于伺服驱动器控制应用协议CoE和SoE、Windows
XP操作系统下EtherCAT主站驱动程序设计、基于微处理器的EtherCAT从站驱动程序设计和开发实例。
    本书可作为工业自动化和计算机控制专业研究生教材或教学参考书，亦可作为EtherCAT协议开发技
术人员的工具书。
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章节摘录

插图：从以太网的角度看，一个EtherCAT网段可被简单地看作一个独立的以太网设备。
该“设备”接收并发送以太网报文。
然而，这个“设备”并没有以太网控制器及相应的微处理器，而是由多个EtherCAT从站组成。
这些从站可直接处理接收的报文，并从报文中提取或插入相关的用户数据，然后将该报文传输到下一
个EtherCAT从站。
最后一个EthereAT从站发回经过完全处理的报文，并由第一个从站作为响应报文发送给控制单元。
这个过程利用了以太网设备独立处理双向传输（TX和RX）的特点，并运行在全双工模式下，发出的
报文又通过Rx线返回到控制单元。
报文经过从站节点时，从站识别出相关的命令并做出相应的处理。
信息的处理在硬件中完成，延迟时间约为100～500ns（取决于物理层器件），通信性能独立于从站设
备控制微处理器的响应时间。
每个从站设备有最大容量为64 KB的可编址内存，可完成连续的或同步的读写操作。
多个EtherCAT命令数据可以被嵌入到一个以太网报文中，每个数据对应独立的设备或内存区。
从站设备可以构成多种形式的分支结构，独立的设备分支可以放置于控制柜中或机器模块中，再用主
线连接这些分支结构。
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编辑推荐

《工业以太网现场总线EtherCAT驱动程序设计及应用》由北京航空航天大学出版社出版。
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