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内容概要

　　本书共分十章。
第一、第二章介绍了超(超)临界机组的发展概况、超(超)临界机组的主要形式及特点；第三章讲述了
超(超)临界机组的启动与运行调整；第四～八章分别介绍了超(111)临界机组的顺序控制、超(超)临界
机组的连锁保护、汽轮机安全监视及保护系统、汽轮机旁路控制系统、超(超)临界机组汽轮机数字电
液调节系统；第九章讲述了超(超)临界机组的自动控制特点，控制策略和实现方法、逻辑设计要点以
及试验结果；第十章讲述了机组自动快速减负荷(RUNBACK)功能的设计与试验。

　　本书对从事超(超)临界机组电站设计、制造、调试、运行、维修、技术监督、管理和监理的工程
技术人员，对大专院校、科研单位从事热能动力、自动控制科研与教学的广大人员，均有参考价值。
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章节摘录

　　汽水分离器的液位开关分别送出液位高、液位低信号，有时还会有液位低低信号，在调试过程中
应注意检查此液位开关“常开”、“常闭”触点的连接是否正确，确保补水电磁阀能够正确动作。
　　（3）循环水泵出口阀门均采用重锤式液控止回蝶阀，它能与循环水泵联动控制，蝶阀预开15。
后可启动循环水泵。
开启后液压驱动系统自动保压，使重锤不下降。
即使液压系统中有轻微漏油，使重锤下跌超过15。
电控系统也可联动油泵电机补油，保持油压。
当循环水泵关闭时，蝶阀联动关闭，分快关和慢关二阶段关闭，作用是可防止关阀时管路中水锤压力
上升的冲击，缓冲保护管路，防止循环水泵倒转。
　　在循环泵启动允许条件中，有出口蝶阀开启15。
条件。
出口蝶阀15。
位置开关采用拨动式，在长期使用之后容易出现松动、移位等问题影响逻辑判断；阀位反馈模拟量信
号对阀位有一个相对准确的指示，在其显示可靠的前提下可作为逻辑判断条件；如果两个信号共同判
断可以给出相对准确的蝶阀阀位情况，所以在实际应用中采取两个条件相或的逻辑作为循环泵启动的
阀位允许条件。
　　在循环泵跳闸条件中，有出口蝶阀关闭条件。
出口蝶阀关闭信号由出口蝶阀位置开关送出，其在长期使用之后的可靠性会降低，在此逻辑设计中，
一般会加入出口蝶阀开信号和出口蝶阀模拟量共同判断，防止循环泵出现误跳。
　　（4）汽轮机盘车装置多种多样，但其启动条件必须有润滑油压和顶轴油压判断。
如果是电动盘车，还必须要有啮合电磁阀的配合，盘车才能正常投用，在实际应用中啮合过程有时会
因为齿轮未对上需要多次啮合，但是大部分厂家的盘车逻辑中没有重复啮合逻辑，需要运行人员手动
啮合。
如果加入重复啮合逻辑，盘车可实现全自动运行。
　　盘车就地控制柜可实现盘车的就地启停和啮合操作，但由于厂家单独设计控制柜时未考虑系统的
要求，就地操作容易发生误操作，因其启动条件必须有润滑油压和顶轴油压判断，所以在就地操作柜
应加入就地操作允许，此信号由DCS逻辑判断送出。
　　（5）6kV电机保护都会包含机组绕阻温度高保护和轴承温度高保护，由于这些温度测点布置在电
机或泵本体上，其接线端子也布置在本体上，在电机高速旋转时接线端容易出现松动的现象，所以这
些测点容易出现坏点或者跳变，使得温度高保护误动。
针对这个问题，各个厂家处理方法不同，有些厂家通过测点质量判断屏蔽掉坏点的保护通道，有些厂
家加入时间延时来躲开测点的跳变，有些厂家加入测点变化速度判断来屏蔽测点的突变，有些厂家取
消了电机绕阻温度高保护，这些方法都是针对温度点异动而采取的保护屏蔽措施。
　　⋯⋯
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