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内容概要

这本《计算机控制技术》由刘军、刘同娟、郭键编著，介绍了计算机控制技术的理论基础、设计方法
及MATLAB仿真等，在内容组织上，注重知识体系完整，知识结构合理，以学习和掌握基本概念、基
础理论和实现技术为主，以了解实际应用为辅。
全书内容共10章，包括：线性系统模型与分析、过程输入输出通道、控制系统的数据处理、数字PID
控制器、控制总线与控制网络、控制设备与系统、计算机控制系统设计、工业控制组态软件、
MATLAB/Simulink在控制系统中的应用。

这本《计算机控制技术》可作为高等院校机电工程、测控技术与仪器、计算机科学与技术、物流工程
等非自动化专业本科生的教材，也可供这些领域的工程技术人员用作参考书或培训教材。
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章节摘录

版权页：插图：自动控制系统有多种分类方法。
例如，按控制方式可分为闭环控制、开环控制、复合控制等；按元件类型可分为机械系统、电气系统
、机电系统、液压系统、气动系统、生物系统等；按系统功用可分为温度控制系统、压力控制系统、
位置控制系统等；按系统性能可分为线性系统和非线性系统、连续系统和离散系统、定常系统和时变
系统、确定性系统和不确定性系统等；按目标值变化规律又可分为恒值控制系统、随动系统和程序控
制系统等。
一般为了全面反映自动控制系统的特点，常常将上述各种分类方法组合应用。
下面按照常用的控制系统分类方法简单介绍线性连续、线性离散和非线性控制系统。
1.3.1 线性连续控制系统线性连续控制系统可以用线性微分方程描述，当微分方程系数是常数时，称为
定常系统；当微分方程系数随时间变化时，称为时变系统。
线性定常连续系统按其输入量的变化规律不同又可分为恒值控制系统、随动系统和程序控制系统。
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编辑推荐

《计算机控制技术》：计算机控制技术是我国高等院校理工类各专业普遍开设的一门重要的专业基础
课，先修课程包括高等数学、大学物理、电工电子学、计算机基础等。
这本《计算机控制技术》由刘军、刘同娟、郭键编著，通过学习《计算机控制技术》，学习者可以掌
握计算机控制的基本概念、基本理论和工程实现技术，培养综合运用各学科知识研究和解决实际工程
问题的能力。
《计算机控制技术》涉及的知识面广，知识集成度高，学习时应由浅入深，循序渐进，理论学习与实
践相结合，特别要注意基本方法的掌握。
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