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内容概要

本书将现代控制理论方法与电力工程实践紧密结合，主要介绍了控制系统的状态空间表达式、控制系
统状态空间表达式的解、线性系统的能控性与能观性、稳定性与Lyapunov方法、线性定常系统的综合
、最优控制等。

本书既可作为高等学校电气工程和自动化专业学生、教师的教学用书，也可作为从事相关专业技术研
究人员的参考用书。
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