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前言

　　信息的获取、认识和理解是信息工程科学的核心内容。
如何从图像中获取有关的信息已经成为当今世界热门的话题。
　　可以说，二维图像是蕴涵丰富自然信息的一种载体，它包含物体表面的纹理和粗糙度、物体的色
彩特性、物体的边界形状、物体目标位置、物体颗粒大小分布和物体几何尺度等与人们生活、生产直
接相关的可贵信息。
　　作者根据自己和博士、硕士生们的研究成果，以及多年从事本科生及研究生的教学经验与体会整
理出本书，并将其定名为《智能视感学》。
考虑到目前在该学科方向上尚缺乏一些浅显易懂、又能形成体系的简明教程，作者想做一次尝试，希
望能用一种较为通俗和深入浅出的方式来阐述智能视感的一些深奥知识，对初学者能够起到入门和建
立继续深造的起点之作用。
　　这是一本基于图像信息的非接触式传感理论与技术书。
书中所阐述的内容涉及到图像识别、视差原理、计算几何原理、计算机图像图形学，乃至人类对自然
界认识的诸多先验知识如何与视感检测相结合的方法和技术问题。
因此是一本多学科交叉的较为前沿的大学研究型教材。
　　全书由张秀彬主编，应俊豪为副主编。
非常感谢应俊豪博士提供的基础理论研究成果和协助组织完成诸多实用技术所做的艰苦工作，并为本
书提供了丰富的例题和习题。
　　希望本书的出版能够给刚刚开始或者正在开展本领域技术研究的研究生和专业技术人员一定的帮
助。
不过总的来讲，还是希望本书能够抛砖引玉，获取诸位专家、学者对本书的批评和建议，以便再版时
的修正和补充，为在“智能视感”新课程的建设中作出自己能够作出的贡献。
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内容概要

本书从计算机视感及其信号处理的基本概念与基础理论出发，阐述基于图像信息的识别、理解和检测
技术原理与方法。
全书分为基础篇与应用篇两大部分，其中，基础篇系统地介绍了智能视感的基本原理、方法、关键技
术及其算法；应用篇则由配合主要基础理论和方法的应用技术实例所组成。
全书遵循理论知识与实用技术的紧密结合、数学方法与实用效果的相互印证等编写原则。
本书涉及的教学内容，主要包括图像处理基础、摄像机数学模型、视感识别算法、视感检测原理、智
能视感实用技术等。
　　本书可以作为检测与控制、自动化、计算机、机器人及人工智能等专业的高年级本科生和研究生
的教材，同时也可作为专业技术人员的参考工具书。
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章节摘录

　　三维模型阶段，也是当前图像信息处理的最高层次，是用二维半简图中得到的表面信息建立适用
于图像识别的三维形状与形态描述。
　　上述三个阶段，尽管所建立的计算方法在数学上是可行的，但由于各种干扰以及逆成像问题的存
在，使得识别与测量精度难以达到技术要求。
习惯上称此类视觉测量方法为“视觉被动认知法”。
　　进入20世纪80年代中后期，立体视感技术的研究有了较大的发展，已经运用空间几何的方法以及
物理知识来研究立体视觉问题。
这一时期引人主动视觉的研究方法，并采用距离传感（如激光测距、微波测距、超声波测距等）与视
图传感相融合的技术。
由于这种研究方法可直接取得深度图或通过移动获取深度图，因而可以解决“视觉被动认知法”所难
以克服的技术缺陷。
　　视感技术经过三四十年的研究，.已经取得了巨大的成功和进展。
从当前的发展水平来看，视感技术的发展趋势可以归纳如下；　　第一，以全面的观点将图像传感与
其他形式的传感技术联系起来，即多传感信息融合，充分挖掘景物图像的内在信息。
　　第二，由传统的两视点向多视点，并从完全静态的立体视感向动态立体视感发展，通过增加图像
信息输入来降低视感计算的难度。
　　第三，直接向智能化方向发展，开展基于知识、模型和规则的立体视感方法研究。
　　第四，探索并研发面向对象与用户的视感识别与检测实用技术。
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