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内容概要

本书主要介绍图像模式识别的基础理论和程序实现技术，从工程应用的角度比较全面地介绍图像模式
识别应用软件设计的基本方法和实用技术。
全书分为8章，主要内容包括：图像模式识别的基本理论和概念、图像模式识别中所需的各种图像预
处理技术、模板分类器的基本理论和程序设计方法、贝叶斯分类器的基本理论和程序设计方法、几何
分类器的基本理论和程序设计方法、图像分割和特征生成的基本技术和程序设计方法、神经网络分类
器的基本理论和程序设计方法、聚类分析的基本理论和程序设计方法．每章都包含多个图像模式识别
的工程应用例程，各章之间的理论分析和程序模块具有一定的相关性和独立性。
    本书系统介绍了基于Delphi的图像模式识别的程序设计技术，以讲解实例设计的方式介绍图像模式
识别的程序设计技巧，注重理论，突出实用。
    本书可作为本科生、研究生和工程软件人员的图像模式识别算法及相关应用课程的参考教材，书中
的例子全部通过Delphi 7验证实现，随书所附光盘提供书中介绍的所有图像模式识别方面的软件包的完
整源程序以及编程和运行所需的资源、素材和控件。
    书中的例子全部通过Delphi 7验证实现，随书所附光盘提供书中介绍的所有图像处理工程软件包的完
整源程序及编程和运行所需的资源、素材和控件。
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章节摘录

插图：第1章 图像模式识别导论1.1 图像模式识别概述图像模式是人们对要识别的图像对象的定义和描
述，图像模式类是具有某些几何、纹理和数学描述体的共同特性的样本客体的集合。
图像模式识别是对表征事物或物理现象的各种形式的物理数据、图像信息进行处理和分析，以对图像
进行描述、辨认、分类和解释的过程。
图像模式识别的研究是将图像处理、特征定义与变换、分类方法、数字计算等各种技术综合应用，自
动地识别和分类物体图像中的几何目标、区域纹理和数学描述体的目标的过程。
一般的基于计算机的图像模式识别系统由5个基本模块组成，包括图像数据采集、图像数据和预处理
、特征建立及分析、分类器设计、分类决策或模型匹配。
任何一种图像模式识别方法的实现都需要有客体，首先要通过各种数据采集设备、数字图像摄像头、
模拟图像A／D转换卡或者将各种物理变量转换为计算机能表达的二维或三维数字图像。
这种由获取的数字图像组成的空间为模式空间，计算机必须从这些众多的图像数字信息中抽取和提炼
出重要和简约有效的特征信息，这在系统处理的前期需要包括消除噪声、分离背景、图像分割等技术
处理，去掉一些非重要信息，然后对识别样板的物体或者区域的特征进行分析计算和变换，采用合理
的方法和技术对特征进行选择、提取和训练以建立和形成模式的特征库，对待识别的样本的模式分类
或模型匹配在已建立的特征空间和特征样板库的基础上依据合理的分类器方法而得到正确的分类结果
。
一般的图像模式识别系统主要由5部分组成：图像信息获取、图像预处理、图像特征抽取、分类器设
计和分类决策。
通常的图像识别系统具体的模块构成如图1.1所示。
图像模式识别的主要过程包含如下模块功能：（1）图像信息获取。
通过数据采集器、图像转换卡、数字摄像头将光信号、模拟信号、物理数据等信息转化为数字图像信
息。
采集的物理数据可以以二维或三维的方式显示出来，不同格式的图像将转换成24位的R、G、B表达的
图像格式，动态表达的影像序列被提取成单帧图像（2）图像预处理。
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