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前言

　　本书是斯坦福大学自动控制专业的本科生、研究生、非控制专业研究生的教材。
到2002年该书已是第四版。
与第三版相比，增加了近年来控制系统在理论和应用方面的最新研究成果，并对一些关键部分的理论
描述进行了修改，尤其充分强调了当今计算机技术在控制系统设计中的广泛应用，使本书更具有先进
性和实用性，对提高教学效果也有很大帮助。
　　本书比较系统地阐述了反馈控制的基本理论、设计方法及在现实应用中遇到的许多实际问题。
主要介绍了根轨迹法、频率响应法等古典控制理论及状态空间法、计算机控制技术等现代控制理论的
设计手段、设计方法、实现技术以及分析工具等。
本版注重实际应用，结合作者多年实际工作经验，列举了大量应用实例，虽然具有很大难度，但对本
书理论的理解与掌握具有极大的帮助。
本书的另一特点是大量引用了在控制系统分析与设计中广泛使用的计算机工具，如MATLAB
和Simulink工具，并详细给出了计算程序和结果，对控制系统的分析与设计有极好的应用价值。
另外，本书附录中给出了大量学习本书必需的基础理论及数学工具，并对每章精心设计的习题给出了
解答，使全书更加完整，有利于工程技术人员的自学。
作者在撰写本书时纳入了多年的教学经验，比较重视工程概念、实际问题和工程应用，基本理论和设
计方法的讲解是循序渐进、逐步深入的，将有益于读者理解本书的内容。
　　、Gene F.Franklin是美国加州斯坦福大学电气工程专业教授。
他的研究领域为自适应控制、非线性控制、计算机控制等，有多部著作，其中《自动控制系统》、《
反馈控制理论》、《采样系统数字控制》等著名的著作涉及了控制领域的绝大部分内容。
Franklin教授曾于1994年为IF~~EE年会做过专题讲座。
J.David PoweU是美国加州斯坦福大学教授，目前从事的专业是导航与控制，主要研究航天飞船及地面
车辆的GPS导航控制，在控制系统领域里有两部著作，发表过100多篇科技论文。
两位作者均是当今世界知名的控制理论学者中的佼佼者。
　　总之，本书是颇具特色的经典高校教材，自它问世以来，已受到很多读者和有关专家的好评。
鉴于以上原因，特将此书第四版译成中文，供高等院校有关专业的师生、工程技术人员和对反馈控制
感兴趣的读者参考使用。
　　本书第1章至第3章、第9章由朱齐丹、张秀苹翻译，第4章至第6章由张丽珂、刘舟翻译，第7章、
第8章及附录由原新、胡陵山翻译，温素芳、高尔龙、宋雪良、韩新宇、张惠君也参加了翻译工作，
最后由赵国良教授对全书进行了审校。
　　限于译者水平，译文中定有许多不妥之处，敬请读者批评指正。
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内容概要

　　 本书共分为9章，集古典控制与现代控制理论于一体。
第1章通过实例综述了控制系统的组成及原理，同时详细介绍了控制理论的发展历史及主要人物；第2
章至第4章为本书的基础，对动态系统的建模、动态响应进行了深入分析，在此基础上，得出反馈控
制的基本特性及优越性；第5章至第7章为本书的核心，分别介绍了系统设计的三种有效方法——根轨
迹法、频率响应法及状态空间法；在此基础上，第8章详细研究了控制规律的计算机实现，即数字控
制理论，并提供了详细的设计方法；最后，第9章通过多个具体实例，综合了以上控制系统的设计手
段，并总结了适合于一般控制系统设计的方法和步骤。
此外，本书提供了大量关于控制理论的基础知识附录，对本书的学习有很好的帮助。

    本书适用于自动控制专业的本科生及研究生、非控制专业研究生，也可供相关技术人员参考。
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作者简介

Gene F. Franklin：斯坦福大学电气工程专业教授，发表过多部著作，其中《自动控制系统》、《反馈
控制理论》、《采样系统数字控制》等涉及了控制领域的绝大部分内容，研究领域为自适应控制、非
线性控制、计算机控制等。

    J. David Powell：斯坦福大学教授，1970年获
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编辑推荐

　　适用于自动控制专业的本科生及研究生、非控制专业研究生，也可供相关技术人员参考。
　　《动态系统的反馈控制》比较系统地阐述了反馈控制的基本理论、设计方法及在现实应用中遇到
的许多实际问题。
主要介绍了根轨迹法、频率响应法等古典控制理论及状态空间法、计算机控制技术等现代控制理论的
设计手段、设计方法、实现技术以及分析工具等。
本版注重实际应用，结合作者多年实际工作经验，列举了大量应用实例，虽然具有很大难度，但对《
动态系统的反馈控制》理论的理解与掌握具有极大的帮助。
《动态系统的反馈控制》的另一特点是大量引用了在控制系统分析与设计中广泛使用的计算机工具，
如MATLAB和Simulink工具，并详细给出了计算程序和结果，对控制系统的分析与设计有极好的应用
价值。
　　另外，《动态系统的反馈控制》附录中给出了大量学习《动态系统的反馈控制》必需的基础理论
及数学工具，并对每章精心设计的习题给出了解答，使全书更加完整，有利于工程技术人员的自学。
作者在撰写《动态系统的反馈控制》时纳入了多年的教学经验，比较重视工程概念、实际问题和工程
应用，基本理论和设计方法的讲解是循序渐进、逐步深入的，将有益于读者理解《动态系统的反馈控
制》的内容。
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