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内容概要

本书系统地介绍了现代控制理论的基本内容，包括线性控制系统的状态空间描述、线性控制系统运动
分析、线性系统的能控性与能观测性、线性定常系统的综合、控制系统的稳定性分析、系统最优控制
和课程设计，还深入介绍了MATLAB在相关内容上的应用。
每章配有一定的例题和习题，并在书末附有习题的参考答案。
本书还有配套的电子课件。
　　本书可作为自动控制专业的本科生和非自动控制专业的研究生教材，也可供有关技术人员参考。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<现代控制理论>>

书籍目录

第0章　绪论  0.1　控制理论的发展阶段  0.2　现代控制理论与经典控制理论的比较  0.3　现代控制理论
与经典控制理论的关系第1章　线性控制系统的状态空间描述  1.1　状态空间模型    1.1.1　状态空间的
基本概念    1.1.2　系统的状态空间表达式  1.2　动态系统状态空间表达式的建立    1.2.1　根据系统的机
理建立    1.2.2　由系统微分方程求出状态空间表达式    1.2.3  由传递函数导出状态空间表达式    1.2.4　
由方框图导出状态空间表达式  1.3　状态方程的标准形式    1.3.1　状态空间表达式的标准形式    1.3.2　
转化为对角标准形    1.3.3　转化为约当标准形  1.4  由状态空间表达式求传递函数（阵）    1.4.1　单输入
－单输出系统传递函数    1.4.2　多输入－多输出系统传递函数阵    1.4.3　传递函数阵的不变性  1.5　离
散时间系统的状态空间表达式  1.6　离散系统的传递函数阵  1.7　利用MATLAB进行系统模型之间的相
互转换    1.7.1　利用MATLAB求状态空间模型    1.7.2　状态空间表达式与传递函数的变换    1.7.3　状态
空间表达式的线性变换    本章小结    习题第2章　线性控制系统运动分析  2.1　线性定常系统状态方程
的求解    2.1.1　齐次状态方程的求解    2.1.2　状态转移矩阵    2.1.3　非齐次状态方程的求解  2.2　线性
时变系统状态方程的解    2.2.1　状态转移矩阵    2.2.2　线性时变连续系统齐次状态方程的解    2.2.3　线
性时变连续系统非齐次状态方程的解  2.3　离散时间系统状态方程的求解    2.3.1　线性连续系统的时间
离散化    2.3.2　线性离散系统状态方程的求解    2.3.3  线性离散系统状态响应的解析关系式  2.4　利
用MATLAB计算矩阵指数    2.4.1　利用MATLAB符号工具箱计算矩阵指数    2.4.2　求线性系统的状态响
应    本章小结    习题第3章　线性系统的能控性与能观测性　⋯⋯第4章　线性定常系统的综合第5章　
控制系统的稳定性分析第6章　系统最优控制第7章　一阶倒立摆控制系统课程设计参考答案参考文献

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<现代控制理论>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 4


