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内容概要

光机电一体化是集光、机、电于一体的现代机械系统。
它由传感、驱动、控制和执行机构四部分组成。
本书从光、机、电有机结合的角度出发，较为全面地、系统地阐述了光机电一体化系统的设计原理和
方法。
全书共分七章，分别介绍光机电一体化系统的主要思想、传感部件的原理和选择、执行元件的原理和
驱动、控制器的选择、光机电一本化软件和控制技术、伺服系统设计以及光机电一体化实例。
全书的最大特点是在介绍具体部件的原理性知识的同时通过讲解伺服系统的完整设计过程，帮助读者
了解如何设计光机电一体化系统或产品。
    本书结构清新、文笔流畅，图文并茂、内容深入浅出、注重实用，它不仅适合于用作高等院校光机
电一体化等相关专业本科生的教材，对于从事光机电一体化设计、制造、研究和管理的工程技术人员
也有很好的参考价值。
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