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内容概要

　　《颚式破碎机现代设计方法》重点阐述了以现代设计方法对颚式破碎机进行设计计算、分析和参
数化设计绘图等，并附有计算机程序。
书中用多种规格型号的破碎机实际实例来说明其现代设计方法。
介绍了颚式破碎机计算机辅助设计，破碎机三维运动学与动力学仿真分析，颚式破碎机机构优化设计
方法，颚式破碎机有限元计算方法，并对层压破碎模型与破碎特性进行了研究和实验。
本书结合国内生产实际，反映作者多年从事破碎机现代设计方法的经验和成果，同时对国外颚式破碎
机发展动向作了扼要介绍。

　　《颚式破碎机现代设计方法》可供从事破碎机械设计、制造和维修工作的工程技术人员参考，也
可供大专院校有关专业师生教学、科研参考。
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章节摘录

版权页：   插图：   2.1.7.1 实体机构模型的建立 先在SolidWorks中建立起机构零件模型，分别有曲柄（
相当于偏心轴）、连杆（相当于动颚）、摇杆（相当于肘板）、销（用于连接各杆件）、后板（相当
于机架），然后进行装配。
 在复摆颚式破碎机机构模型的装配中，运用了自底向上的装配体设计思想。
所谓自底向上是利用已经建立好的零件设计装配体。
装配体的设计正好像一个装配车间，利用已加工完成的零件，根据不同的位置和装配约束关系，将一
个一个零件装配完成部件或产品。
 为了动态仿真的需要，进行装配之前，首先必须知道零件中后板作为机架为不动件，曲柄、连杆、摇
杆、销为可动件。
先将不动件后板放入装配图中，然后将曲柄和摇杆加入到机构模型装配体中，通过同心和共面配合装
配到后板上，再将连杆通过销与曲柄和摇杆装配起来，也是用同心和共面配合，装配完成。
 2.1.7.2机构运动仿真 在破碎机机构模型装配完成后，就可以对破碎机进行运动仿真分析。
在SolidWorks工具菜单中选择插件，弹出对话框，选择Cosmos／Motion单击确定，进入Motion界面，
就可以进行动态仿真。
 A零部件分类和添加约束 在仿真之前，必须在零部件中确定运动部件和固定部件，将固定部件拖动
到Ground Parts目录下，余下的就是运动部件放在MovingParts目录下。
在破碎机机构仿真中，Ground Parts只有后板，Moving Parts包括曲柄、连杆、摇杆和销。
也可以在进入Motion时，选择自动零部件分类，计算机按照装配时的装配关系决定运动部件和固定部
件。
 添加约束时必须知道约束跟自由度的关系，即约束限制的自由度。
当所有的约束添加完后，必须和实际中机械系统运动相同，既不能过约束，导致机械系统不能运动，
也不能少约束，使机械系统不能按一定规律运动。
 在Motion中，常用的约束有：（1）铰链约束，允许一个刚体绕固定轴相对另一个刚体旋转，约束两
个旋转和3个移动自由度；（2）棱柱副，允许一个刚体相对另一个刚体沿固定方向移动，约束3个旋转
和两个移动；（3）圆柱副，允许一个刚体相对另一个刚体沿固定轴旋转和移动；（4）球形副，绕固
定点随意旋转，只约束移动；（5）万向副，约束一个旋转和3个移动；（6）螺旋副，只约束一个自由
度；（7）平面副，约束两个旋转和一个移动；（8）固定副，完全固定。
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编辑推荐

《颚式破碎机现代设计方法》可供从事破碎机械设计、制造和维修工作的工程技术人员参考，也可供
大专院校有关专业师生教学、科研参考。
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