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内容概要

由刘玉山主编的《机械工程挖掘基础》以经典控制理论为基础，主要讲述控制工程的基本概念、基本
原理以及MATLAB软件在控制系统分析与设计中的应用。
内容包括系统的数学模型、时域分析、频域分析、根轨迹分析、系统的稳定性以及系统校正设计等部
分。
本书注重控制理论在机械工程中的应用，配有适量的工程实例，各章均配有习题，并在书后附有部分
习题的参考答案。

《机械工程挖掘基础》可作为机械设计制造及自动化、机电一体化和数控技术等专业的高职学生教材
，也可供相关专业工程技术人员参考。
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编辑推荐

　　《高职高专实验实训十二五规划教材：机械工程挖掘基础》强调理论知识以“必需、够用”为度
，以掌握概念、强化应用为重点安排教学内容，删减一些烦琐难懂的理论推导，同时兼顾课程的实用
性和先进性，将目前较为流行的MATLAB软件的使用融入全书的教学内容当中。
在例题和习题的选取方面，兼顾在机械系统和电气系统中的应用，选取难易适中、通俗易懂、同时又
能较好地体现基本理论及基本知识应用的实例，使读者更容易理解掌握。
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