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前言

　　微电子技术和计算机技术带动整个高新技术群体飞速发展，迅速转化为巨大的经济效益。
高技术竞争和突破正在创造着新的生产方式和经济秩序，高新技术渗透到传统产业，引起传统产业的
深刻改变。
计算机控制技术正是在这场新技术革命中产生的新兴领域．微电子技术、计算机技术使信息与智能、
机械装置、电气设备有机结合，使得产品结构和生产系统发生了质的飞跃。
计算机控制系统在程序和微电子电路的有序信息流控制下，形成物质和能量的有规则运动，实现了高
功能、高质量、高精度、高可靠性和低能耗。
　　计算机控制技术是一门跨学科，应用性强的课程。
目前已有很多介绍计算机控制技术的教材。
但多数都是以化学反应过程这样的慢过程系统作为被控对象来介绍的。
本书在参照了其中的部分教材后，侧重于快过程系统，特别是运动控制系统的计算机控制，以满足高
等院校的电气工程及其自动化、工业电气自动化、机电一体化、计算机应用、检测技术与仪器仪表等
专业教学的需要。
　　本书共分八章。
第一章是绪论，介绍了电气装备及其计算机控制的基本概念，计算机控制系统中的计算机，计算机控
制系统的组成、形式和特点等；第二章和第三章介绍了计算机控制系统的输入和输出通道，主要内容
有计算机控制系统的接口技术、常用的接口、检测和控制硬件以及它们的选用等；第四章对学习计算
机控制技术所需的一些理论基础进行了介绍，如采样过程与信号重构过程、Z变换、差分方程与脉冲
传递函数、离散系统的稳定性等；第五章介绍动力装置，主要是PWM变频器，和交流伺服系统的计
算机控制；第六章介绍计算机控制系统中数字调节器的模拟化和离散化设计方法，包括PID控制、最
少拍控制、串级控制、前馈控制和解耦控制等；第七章介绍数字运动控制技术，在介绍了运动控制的
基本概念和基本原理之后，介绍了各种插补算法，最后集中讨论了伺服系统中位置控制的实现；在本
书的最后一章讨论了计算机控制系统设计和实现中的一些具体问题，如设计的步骤与方法、检测信号
的处理、控制程序的实现、量化问题以及可靠性问题等。
　　通过对本课程的学习，使学生熟练掌握计算机控制系统的设计和工程实现方法。
学习本课程所需的先导课程有《自动控制原理》、《微机原理》、《电力电子技术基础》等。
本书也可以作为研究生和有关技术人员的自学和参考用书。
　　计算机控制技术的发展日新月异，涉及的内容也日益宽广和丰富。
尽管作者做了很大的努力，但由于水平有限，难免存在许多不妥和错误之处，敬请读者批评指正。
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内容概要

工业控制是计算机的一个重要应用领域，计算机控制正是为了适应这一领域的需要而发展起来的一门
专业技术。
本书以电气装备作为被控对象，介绍了计算机控制技术的理论基础、硬件和软件的设计、分析与实现
方法，是一本理论联系实际的，具有较强系统性、先进性和实用性的教材。
        本书可以作为高等院校电气工程及其自动化、工业电气自动化、机电一体化、计算机应用、检测
技术与仪器仪表等专业的教材，也可以作为研究生和有关技术人员的自学和参考用书。
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