
第一图书网, tushu007.com
<<运筹学>>

图书基本信息

书名：<<运筹学>>

13位ISBN编号：9787302288794

10位ISBN编号：7302288798

出版时间：2012-9

出版时间：《运筹学》教材编写组 清华大学出版社  (2012-09出版)

作者：《运筹学》教材编写组 编

页数：547

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<运筹学>>

前言

2010年12月12日在三亚，《运筹学》第三版的老作者们举行了一次聚会，出席者有钱颂迪、郭耀煌、
顾基发、甘应爱、胡运权、李梅生和陈秉正。
与会者热烈认真讨论了如何修改《运筹学》第三版的议题， 并获得共识：1. 第4版的修改原则。
大家一致认为： 要保持本书已形成的风格； 要保持原书框架结构和体系，书的读者对象不变； 章节
之间调整按有增有减办法处理； 要与时俱进，要适当体现当下的管理理念等。
2. 这次修改的总要求： 消除概念的、文字的、计算的、印刷的错误； 更换不合适的例子； 精炼文字
，表述要正确，经得起推敲。
3. 这次修改以原作者为主，根据各作者健康状况，量力而行； 并且议论了今后&ldquo;接力棒&rdquo;
修改模式问题； 先在第4版的修改时吸收个别新成员参加。
4. 李梅生邀请邓成樑负责修改他那部分书稿； 杜纲负责修改李维铮那部分书稿。
5. 充实绪论部分内容； 补充线性规划部分内容：  建立线性规划问题模型的三个重要假设； 对影子价
格的经济意义作了较全面的修改等。
6. 大家回顾了本教材从1980年开始建立起彼此之间的合作和友谊，和获得清华大学出版社的持久的支
持，以及深深怀念已故老作者李德、李维铮、郑大本所做出的贡献。
7. 感谢多年来广大读者和老师们对本教材的关心和支持，特别感谢东北大学工商管理学院张川老师，
同济大学王明照老师对本教材的修改提出的具体意见。
参加本次修订的作者为：1. 绪论顾基发（中国科学院系统科学研究所）2. 线性规划与目标规划　 钱颂
迪（南京航天管理干部学院）胡运权（哈尔滨工业大学）3. 整数线性规划李维铮、杜纲（天津大学
）4. 非线性规划郭耀煌（西南交通大学）5. 动态规划甘应爱（华中科技大学）6. 图与网络分析第11章
田丰（中国科学院系统科学研究所）第12章钱颂迪7. 排队论李维铮、杜纲8. 存储论李梅生、邓成樑 （
华中科技大学）9. 对策论陈秉正（清华大学）10. 决策论第16章钱颂迪、顾基发第17章顾基发11. 启发
式方法郭耀煌本书如有不妥之处，敬请广大读者批评指正。
钱颂迪2012.4
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内容概要

　　《运筹学（第4版）》在第三版基础上，吸收了广大读者的意见，做了局部调整和修改。
全书共分为绪论、线性规划与目标规划、整数线性规划、非线性规划、动态规划、图与网络分析、排
队论、存储论、对策论、决策论和启发式方法11篇。
　　《运筹学（第4版）》着重介绍运筹学的基本原理和方法，注重结合经济管理专业实际，具有一
定的深度和广度。
书中每章后附有习题，便于自学。
有些部分的后面增补了“注记”，便于读者了解运筹学各分支的发展趋势。
　　《运筹学（第4版）》可作为高等院校理工科各专业的教材，亦可作为报考研究生的参考书。
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章节摘录

版权页：   插图：   （2）若实际问题要求的不只是整个过程的最优解，而且要求出从各段出发的最优
策略和最优值。
则在程序中，对每一k段，计算完f（Sk）和xi（Sk）后就可输出，如图中的虚线所示。
如不需要输出Sk，可把右边部分框图取消。
 （3）框图中包含①固定始端和②自由始端两种情况。
它们的区别是，左边部分输入数据不同，右边部分在自由始端②情况下，还需多求一次最优值计算。
 （4）因fk+1（Sk+1）只在计算k段时有用，到k—1段就没用了。
故在计算k段时，fk（Sk）都要存人内存，在计算k—1段时，可用fk（Sk）把fk+1（Sk+1）替换掉。
函数xk（Sk）在左边部分计算出来后不要用，可送入外存。
在右边部分求（xk）需用时，再依k的序列将xk由外存移人内存。
 （5）在计算fk（Sk）时，Sk在点列上取值，对于不一定在Sk+1的点列中，这时，必须选择适当的内插
公式，由fk+1（Sk+1）在点列上的值求它在点Sk+1上的值。
 逆序解法计算程序框图：①固定始端；②自由始端。
 最后应指出的是，在这节里运用递推关系逐步求出极值函数f1（s）、⋯、fn（s）及相应的决策函数x1
（S）、⋯、xn（S），这是一种通过函数值不断的迭代过程，而逐步达到最优值，通常称为函数空间
迭代法。
这种迭代方法，不仅对像例l那样阶段数为确定有限值的定期多阶段决策过程有效，而且，对在实际问
题中，出现的动态规划基本方程，不是一个递推方程，而是为某函数的泛函方程，那种阶段数为有限
但不固定的不定期多阶段决策过程或阶段数为无限（或很大）的无期多阶段决策过程也是一种重要的
求解方法。
还有对解上述两类过程比函数空间迭代法的收敛速度要快些的策略空间迭代法。
函数空间迭代法和策略空间迭代法都是动态规划求解不定期或无期的多阶段决策过程的两种重要方法
。
由于篇幅有限，这里就不介绍了。
 注 记 通过这章的学习，大家看到：任何一个多阶段决策过程的最优化问题，都可以用非线性规划（
特殊的为线性规划）模型来描述。
从原则上说，一般也可以用非线性规划方法来求解。
那么，用动态规划方法有什么优越性呢？
 （1）易于确定全局最优解。
即使指标函数形式较简单，由于约束条件所确定的约束集合往往十分复杂，故应用目前的非线性规划
方法求全局最优解是非常困难的。
而动态规划方法是一种逐步改善法，它把原问题化成一系列结构相似的最优化子问题，而每个子问题
的变量个数比原问题少得多，约束集合也简单得多，故较易于确定全局最优解。
特别是，对于一类其指标、状态转移和允许决策集合不能用分析形式表出的过程最优化问题（如非线
性整数规划、离散模型），用分析方法无法求出最优解，而用动态规划却很容易。
基于这点，目前有相当多的最优化问题，动态规划是求出其全局最优解的唯一方法。
 （2）能得到一族解，有利于分析结果。
非线性规划的方法是对问题的整体求解，是单阶段进行的，它只能得到全过程的解。
而动态规划方法是将求解分成多阶段进行，求出的不仅是全过程的解，而且包括所有子过程的一族解
。
在某些情况下，这些解族正是实际问题所需要的，它有助于分析结果是否有用等，这时，动态规划方
法比其他方法更显示出优越性，且大大节省了计算量。
 （3）能利用经验，提高求解的效率。
动态规划方法反映了过程逐段演变的前后联系，较之非线性规划与实际过程联系得更紧密，因而在计
算中，能更有效地利用经验，提高求解的效率。
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如在策略空间迭代法中，初始策略的选取对于选代的收敛速度有很大的影响，故利用经验能帮助选好
初始策略。
有的问题，不一定要知道最优解的值，而关心的是最优解的结构或过程中某些参数的依赖关系等，这
时利用动态规划方法分析较方便。
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编辑推荐
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