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内容概要

《基于LS-DYNA和HyperWorks的汽车安全仿真与分析》(作者胡远志)主要针对汽车被动安全仿真的关
键技术进行了详细介绍和阐述，其内容涵盖了汽车被动安全所涉及的结构耐撞性、约束系统、行人保
护、车辆翻滚、儿童保护和后碰鞭打等各方面内容。
《基于LS-DYNA和HyperWorks的汽车安全仿真与分析》采用Hyperworks和LS-DYNA相结合的仿真分析
手段，对仿真分析面临的各个步骤和流程，使用基本原理说明加实例演示的方式进行了阐述。

书中所涉内容不但融汇了汽车安全开发一线工程师多个实车项目的分析经验，还结合了目前国内外汽
车被动安全设计方面最前沿的研究成果和分析流程。
书中原理通俗易懂，算例计算模型准确，步骤清晰。
可操作性强。
一方面能为读者提供对整车安全性仿真分析较为全面的了解和认识，另一方面能使有关机构通过对本
书实例的模仿迅速培养出合格的汽车安全仿真工程师和分析工程师。

本书可以作为汽车企业技术中心和零部件供应商技术人员的学习参考教程，也可供国防军工、航空航
天、船舶、制造等相关行业的工程技术人员参考。
本书还可以作为理工科院校和研究所的相关专业高年级本科生、研究生及教师学习使用的教材和参考
书。
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编辑推荐

　　《基于LS-DYNA和HyperWorks的汽车安全仿真与分析》的作者胡远志均为直接参与多个汽车被动
安全性能开发项目的工程师，有十分丰富的实战经验和项目经验，同样也有着深厚的理论基础。
因此《基于LS-DYNA和Hyperworks的汽车安全仿真与分析》对汽车被动安全性能分析及其在工程实际
中的运用具有比较直接的指导和推动作用。
　　《基于LS-DYNA和Hyperworks的汽车安全仿真与分析》用最直接的方法引导读者解决和分析复杂
的汽车碰撞响应问题，能够让初学者以最快的时间进入汽车碰撞分析领域。
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