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内容概要

　　本书主要介绍直流和交流调速系统的组成原理和应用，以及调速系统的建模与仿真技术，在适当
阐述理论的基础上，重点介绍系统的分析和工程应用，以提高读者处理实际问题的能力。
书中遵循理论和实际相结合的原则，以系统控制规律为主线，在强调闭环控制的前提下，由浅入深地
介绍了系统的动、静态性能和设计方法及系统的工程实现。
还介绍了matlab及其图形仿真界面simulink的应用基础知识、simulink模型库的电机模块的功能和使用，
并通过实例介绍了交直流调速系统的仿真方法和技巧。

　　本书特点是将交、直流调速运动控制技术和matlab/simulink仿真技术有机地结合在一起，叙述简练
，概念清楚，体现了应用型本科的教学特色。

　　本书适合作为电气工程及其自动化专业、自动化专业和其他以培养应用型人才为目的的相近专业
的教材或教学参考书，也可供有关工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：插图：由式（1-1）可知，直流电动机的调速方法有3种：①改变电枢电压调速；②改变励磁
磁通；③改变接于电枢回路中的附加电阻。
第3种调速方法损耗较大，机械特性软，故很少应用，工程上常用调压调速方法。
调压调速系统需要电压可调的可控直流电源，常用的可控直流电源有以下几种，相应的直流调速系统
也有下面几种。
（1）旋转变流机组：主要由交流电动机和直流发电机构成的机组，向直流电动机提供可调直流电压
。
这种系统通常称为旋转变流机组供电的直流调速系统，简称G-M系统。
（2）静止可控整流器：用静止的可控整流器把交流电整流成为直流电，向电动机提供可调直流电压
。
如果用晶闸管构成可控整流器向电动机供电，则称为晶闸管一电动机调速系统，简称V-M直流调速系
统，这种系统目前国内外应用广泛。
（3）直流斩波器或脉宽调制变换器：在铁道电力机车、工矿电力机车、城市电车和地铁电机车、电
动汽车等电力牵引设备上，常采用直流串励或复励电动机，由恒压直流电网供电。
过去用切换电枢回路电阻的方法来控制电机的起动、制动和调速，在电阻中耗电很大。
为了节能并实行无触点控制，现在多改用电力电子开关器件，如快速晶闸管、GTO、IGBT等。
采用简单的单管控制时，称为直流斩波器，后来逐渐发展成采用各种脉冲宽度调制开关的电路，统称
脉宽调制变换器。
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编辑推荐
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