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内容概要

本书是张嗣瀛院士主编的全国高等学校自动化专业系列教材《现代控制理论》的配套习题解答。
书中对该教材各章中所有习题均给出相应解答，同时还精选近年来出版的十几本现代控制理论教材中
例题和习题并给出解答。
书中习题涉及系统的状态方程建立及解法； 系统的能控性、能观性和稳定性等定性理论； 极点配置
、反馈解耦、观测器设计等综合理论； 以及最优控制理论和状态估计理论。
同时书中还编录了一些利用MATLAB语言求解的习题。
    本书以自动化专业及相关专业本科生为主要读者对象，同时也可供研究生和相关的工程技术人员参
考。
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作者简介

高立群，男，1949年5月生于辽宁省沈阳市。
1982年毕业于大连海事大学师资班，1987-1989年在荷兰代尔夫特工业大学数学信息系学习，1990年获
博士学位。
现为东北大学信息科学与工程学院教授，博士生导师。
主要研究方向为复杂系统建模与控制。
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编辑推荐

《现代控制理论习题集》以自动化专业及相关专业本科生为主要读者对象，同时也可供研究生和相关
的工程技术人员参考。
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