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内容概要

本教材覆盖高等学校自动化专业“自动控制原理”课程的主要内容，包括建模、分析、设计的基本概
念及方法。
全书分上、下册出版。
上山庄要涉及经典控制理论，包括单输入单输出动态系统的教学描述、时间响应、频率响应方法、根
轨迹方法，串联校正、非线性系统、采样系统等，但数学模型部分包括状态空间模型及多输入多输出
系充，下册主要涉及状态空间方法，包括系统的状态空间结构分析，线性定常系统的综合、李雅普诺
夫稳定性分析、最优控制等，除习题与参考答案外，本教材附有术语索引、少量供读者阅读的参考文
献。
    本书注重分析思考能力的培养，减少单纯用于解决计算，作图技巧的内容，淘汰某些已经过时的作
图技巧，推荐使用MATLAB，随书赠送作者自主编制的设计软件IntelDes 3.0。
    本书是高等学校自动化专业“自动控制原理”课程教材，也可供相关技术人员参考。
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作者简介

吴麒，清华大学自动化系教授，博士研究生导师，中国自动化学会荣誉理事，1952年毕业于清华大学
电机工程系，1959年获苏联技术科学副博士学位，长期从事控制理论和控制工程的教学科研工作，与
同事合作编著有《自动控制原理》、《多变量频率域控制理论》和《控制系统的智慧设计
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采样与保持  8.3  z变换  8.4  脉冲传递函数  8.5  采样系统的稳定分析  8.6  采样控制系统的时间响应  8.7  采
样控制系统的校正  8.8  小结  小结第9章  线性系统的结构分析  9.1  引言  9.2  特征值规范型  9.3  状态可控
性  9.4  状态可观性  9.5  对偶原理  9.6  线性定常离散时间系统的结构分析  9.7  系统的结构分析  9.8  可控
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雅普诺夫稳定性分析第12章  最优控制下册部分习题参考答案下册名词索引
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编辑推荐

《自动控制原理(下)》注重分析思考能力的培养，减少单纯用于解决计算，作图技巧的内容，淘汰某
些已经过时的作图技巧，推荐使用MATLAB，随书赠送作者自主编制的设计软件IntelDes 3.0。
    《自动控制原理(下)》是高等学校自动化专业“自动控制原理”课程教材，也可供相关技术人员参
考。
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