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内容概要

Simulink是Math Works公司随MATLAB一道发行的功能非常强大的动态系统建模和仿真通用软件包。
该软件为用户的建模和仿真过程提供了完善、灵活的可视化设计和调试环境，并且包含了丰富的基本
功能模块库和众多专业领域的工具箱，是研究、分析和设计各种复杂系统的有利工具。
本书按照由浅入深的顺序，对Simulink作了详尽的介绍，内容包括：Simulink的基本使用，建模和仿真
的基本步骤，模型的创建、调试和仿真，S函数的编写以及在控制系统建模和仿真中的应用，同时
对Simulink标准模块库中各个模块进行了详细说明，使Simulink的初学者能够在短时间内迅速了解和掌
握该软件的使用方法。
   本书可以作为高等院校自动控制、计算机、经济管理、信息工程、应用数学、机电工程、电子工程
等学科专业师生的参考教材，对从事上述领域工作中的科技工作人员同样具有重要的参考价值。
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