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内容概要

《电力拖动自动控制系统》共7章，主要内容包括：可控电源-电动机系统的特殊问题及机械特性，开
环调速系统的性能指标，交、直流调速系统系统的工作原理、系统结构，静态和动态性能指标及分析
方法，反馈控制的基本特点，调节器结构及参数的设计方法，控制系统的实现，课程设计在电力拖动
自动控制系统中的应用等。

《电力拖动自动控制系统》的突出特色是用一整章的篇幅，专门讲述课程设计的要求、目的、原理、
步骤、分析等详细过程，以满足开设课程设计等实践环节的高校的教学需要。

《电力拖动自动控制系统》适用于高等院校自动化专业以及电气工程与自动化、电气工程及其自动化
专业本科电力拖动自动控制系统课程，也可供电力电子与电力传动硕士研究生和从事运动控制系统研
制的工程技术人员参考。
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编辑推荐

《电力拖动自动控制系统》适用于高等院校自动化专业以及电气工程与自动化、电气工程及其自动化
专业本科电力拖动自动控制系统课程，也可供电力电子与电力传动硕士研究生和从事运动控制系统研
制的工程技术人员参考。
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