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内容概要

　  《自动控制原理》系统地介绍了经典控制理论的基本概念、基本原理和基本方法，从控制理论的
基础知识入手，结合生产和生活中的实例，较深入地介绍了建立自动控制系统在时域、复域和频域中
的数学模型、方块图、信号流图及简化方法；围绕自动控制系统的稳定性、稳态特性和动态特性，详
细介绍了用于分析和设计系统的时域法、根轨迹法和频域法；详细叙述了离散系统的稳定性、稳态特
性和动态特性；并对非线性控制系统的描述函数法和相平面法做了介绍。
书中引入了MATLAB的应用，详细介绍了采用MATLAB进行控制系统的分析与设计的仿真方法，通过
大量的仿真实例，可以帮助读者更好地理解系统分析与设计的基本思路和方法。
　  《自动控制原理》基本概念清晰，理论联系实际，注重内容的实用性和物理背景，增加有工程应
用背景的典型例题分析，可读性强，便于自主学习，可作为高等学校自动化专业的必修课教材、电子
信息类和电气工程类专业的平台课程教材，也可供相关领域专业技术人员参考。
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