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内容概要

　　自动控制原理是各工科专业的一门重要的技术基础课，是学习和掌握控制理论与自动化技术的基
础课程。
　　《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·电气工程及自动化专业精品教材：自动控制原理（
第2版）》介绍经典控制理论和现代控制理论的基础知识，包括控制系统数学模型建立、变换和求解
，系统的稳定概念和判据，控制系统的稳态误差和动态性能分析及计算，根轨迹分析方法，对数频率
特性分析方法，经典控制论的系统设计方法，系统的能控性和能观性，状态反馈和状态观测器，Z变
换和Z反变换，计算机控制系统的分析方法和设计等。
《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·电气工程及自动化专业精品教材：自动控制原理（第2
版）》附录还介绍几个MATLAB控制系统仿真软件包的使用方法，可以对《普通高等教育“十一五”
国家级规划教材·电气工程及自动化专业精品教材：自动控制原理（第2版）》中例题和习题中的各
系统进行计算机仿真分析。
《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·电气工程及自动化专业精品教材：自动控制原理（第2
版）》可以作为普通高等院校和成人高等学校的自动化、电气工程、机械、冶金、热工、化工、轻工
等各专业的教材或参考书，亦可供有关科技人员学习参考。
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　　归纳知识要点——将各章学习内容，提炼精髓，给出小结　　同步学习辅导——针对书中各章习
题，给出方法及解答过程　　多媒体课件——将公式、图表及知识要点融为一体，辅导教学
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