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内容概要

　　《计算机控制系统》介绍计算机控制系统的理论基础知识和应用技术。
主要内容包括：计算机控制系统的信号分析、离散系统的数学描述和数学模型；PID控制、大林算法
、史密斯预估算法和最少拍控制等常规控制技术，以及模糊控制、神经网络控制和遗传算法等智能控
制技术；基于MATLAB的计算机控制系统仿真实验，以及基于TD-ACC+实验平台的实验。
《计算机控制系统》每章附习题和参考答案，并提供电子课件。
　　《计算机控制系统》可作为高等学校自动化、电气等专业高年级本科生和研究生的教材，也可供
相关工程技术人员参考。
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编辑推荐

由侯进编著的《计算机控制系统》由浅到深地系统介绍计算机系统的理论、技术和应用，并有大量的
仿真实验和平台实验。
    本书共9章节，主要内容为：计算机控制系统概论，信号与系统分析，线性常系数差分方程，脉冲传
递函数，常规控制规律，智能控制技术，可编程控制器与嵌入式系统，MATLAB仿真实验，TD-ACC+
系统实验。
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