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前言

　　本教材立足高等职业教育人才培养目标，遵循主动适应社会发展需要、突出应用性和针对性、加
强实践能力培养的原则，融入国内高职示范院校先进的教学成果，借鉴国外职业教育思想以及教材建
设思路，从高职院校的实际出发，精选内容，突出重点，力求教材本身的实用性和教材对高职学生的
适用性。
　　过程控制仪表及装置是实现生产过程自动化的工具，是生产过程高效运行的保障，有助于提高生
产效率，保证产品质量，减少生产过程的原材料和能源损耗。
近年来，由于微电子技术、计算机技术和网络技术的发展，过程控制仪表已经进入以DCS和智能仪表
为主的时代，同时，模拟式的控制仪表在中国仍将继续大量使用。
因此，本教材力求重组教学内容，去掉陈旧的，提炼有用的，加强有效的，引入先进的，努力使课程
内容体现该领域的先进技术，以提高职业教育的针对性和适应性。
具体做法是：摒弃了已经过时的电动Ⅱ型仪表和气动仪表（仅保留气动执行器），加强了目前工业控
制的主流控制装置DCS，引入具有发展潜力的智能式现场仪表，设置了过程控制仪表应用系统案例分
析等。
　　本书具有以下特点。
　　● 集理论、实践技能训练与技术应用能力培养为一体，体系新颖，体现了新世纪高职高专人才教
育的培养模式和基本要求。
理论以&ldquo;够用为度&rdquo;，实践以&ldquo;实用为主&rdquo;。
　　● 将知识点与技能点紧密结合，并注重经验技能和技术技能的结合。
理论联系实际，掌握知识与培养能力并行，注重培养学生实际动手能力和解决工程实际问题的能力，
突出了高等职业教育的应用特色和能力本位。
　　● 全书编写采用&ldquo;目标驱动法&rdquo;。
每章以知识目标和技能目标为主线，以仪表功能模块剖析为手段，以实际工程应用案例分析为示范，
以树状小结为浓缩，结构清晰，深入浅出，便于高职学生学习。
　　● 提出了实训装置的标准配置或最低配置，以方便各校选用。
　　● 案例分析内容覆盖面宽，选择性强，可满足不同行业的需求。
　　本书在编写过程中，先后得到了许多单位和个人的大力支持和帮助，亦在此表示诚挚的谢意！
　　由于编者水平有限，书中错漏在所难免，恳请广大读者批评指正。
　　编者2010年7月
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内容概要

　　
本书立足高等职业教育的应用特色和能力本位，突出人才应用能力和创新素质的培养，融理论教学与
实践训练为一体，系统地介绍了过程控制仪表及装置的构成原理、使用、安装和调试技术。
本书编写采用“目标驱动法”，共9章；涵盖了生产现场的变送器、模拟式控制器、执行器、辅助仪
表、数字式控制器、dcs、智能式现场仪表和过程控制仪表与装置的应用案例分析。
为适应不同行业的需要，应用案例分析涉及到石油、化工、冶金、电力、医药等行业。

　　
本书理论联系实际，工学结合，内容丰富，实用性?。
可作为高职高专院校、本科院校举办的职业技术学院工业生产自动化技术类专业及相关专业的教材，
也可作为五年制高职、成人教育生产自动化及相关专业的教材，还可供从事生产自动化技术工作的人
员参考使用。
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章节摘录

版权页：插图：考虑到执行器中的电动机常处于频繁的启动、制动过程中，在控制器输出过载或其他
原因使阀卡位时，电动机还可能长期处于堵转状态，为保证电动机在这种情况下不致因过热而烧毁，
这种电动机具有启动转矩大和启动电流较小的特点。
另外，为了尽量减少伺服电动机在断电后按惯性继续“惰走”的过程，并防止电动机断电后被负载作
用力推动，发生反转现象，在伺服电动机内部还装有傍磁式制动机构，以保证电动机在断电时，转子
立即被制动。
（2）减速器。
伺服电动机转速较高，输出转矩小，转速一般为600～900r,／min，而调节机构的转速较低，输出转矩
大，输出轴全行程（90°）时间一般为25s，即输出轴转速为0.6 r／rain。
因此，伺服电动机和调节机构之间必须装有减速器，将高转速、低转矩变成低转速、高转矩，伺服电
动机和调节机构之间一般装有两级减速器，减速比一般为（1000～1500）：1。
减速器采用平齿轮和行星减速机混合的传动机构。
其中，平齿轮加工简单，传动效率高，但减速器体积大；行星减速机构具有体积小、减速比大、承载
力大、效率高等优点。
（3）位置发送器。
位置发送器根据差动变压器的工作原理，利用输出轴的位移来改变铁芯在差动线圈中的位置，以产生
反馈信号和位置信号。
为保证位置发送器稳定的电压及反馈信号与输出轴位移成线性关系，位置发送器的差动变压器电源采
用Lc串联谐振磁饱和稳压，并在位置发送器内设置零点补偿电路，从而保证了位置发送器良好的反馈
特性。
角行程电动执行器的位置发送器通过凸轮和减速器输出轴相接，差动变压器的铁芯用弹簧紧压在凸轮
的斜面上，输出轴旋转0°～90°差动变压器铁芯产生轴向位移，位置发送器输出电流为4～20mADC
。
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编辑推荐
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