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内容概要

　　《计算机辅助机械系统概念设计》在机械运动系统概念设计的基本内容和过程模型的基础上，提
出机械运动系统设计过程的“功能－工作机理－行为－结构”（FMBS）模型，给出了实现计算机辅
助机械系统概念设计的体系结构，并对模型进行基于工作机理的行为建模，为提高概念设计创新性，
研究了行为空间的重组创新方法。
最后通过采用层次组合优化理论、偏序关系理论、形态学分析理论等理论和遗传算法等方法对模型及
算法加以实现，开发了机械系统概念设计的计算机辅助设计软件系统。
　　《计算机辅助机械系统概念设计》可作为机械专业高年级本科生和研究生的学习参考书，也可供
机械设计工程技术人员及研究人员参考使用。
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