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内容概要

本书为全国大学生智能汽车大赛的训练教程。
本书包含四个部分，共10章。
第一部分（第1章）介绍了国内外智能汽车研究和大学生智能汽车竞赛的基本情况。
第二部分（第2～5章）介绍了智能汽车大赛所需的技术基础，包括硬件基础、软件基础、计算机辅助
设计基础和微控制器基础。
第三部分（第6～9章）介绍了智能汽车设计的具体实践过程，包括各型智能车的传感器与硬件电路设
计、信号处理、路径识别及运动控制的算法实现、系统调试过程与经验。
第四部分（第10章）探讨了非理性因素在智能汽车竞赛中的重要作用。
        本书可作为普通高等学校大学生创新教育与实践的相关课程的教材，也可作为广大业余车模爱好
者的参考书。
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章节摘录

　　第1章　智能汽车设计导论　　1.1　智能汽车　　汽车工业发展已有100多年的历史。
自20世纪80年代以来，智能控制理论与技术在交通运输工程中越来越多地被应用，在这一背景下，智
能汽车的概念应运而生。
所谓智能汽车，就是在网络环境下用信息技术和智能控制技术武装的汽车。
智能汽车是一种高新技术密集的新型汽车，研究人员正从智能汽车的信息系统、控制系统、网络环境
及智能结构等几个方面进行研究。
　　智能汽车的设计和开发，将从根本上改变现有汽车的信息采集处理、数据交换、行车导航与定位
、车辆控制的技术方案与体系结构。
自20世纪90年代以来，随着汽车市场竞争激烈程度的日益加剧和智能运输系统（ITS）研究的兴起，国
际上对于智能汽车及其相关技术的研究成为热门，一批有实力、有远见卓识的汽车行业大公司、研究
院所和高等院校也正在展开智能汽车的研究。
国内外业界和学术界形成了共识，即现代汽车行业的新一轮竞争的焦点将是涉及微电子技术、智能自
动化技术、通信技术等新技术领域的智能汽车的研究与开发。
　　1.1.1　智能汽车设计的意义及研究内容　　21世纪的汽车概念将发生根本性的变化。
现在的“汽车”是带有一些电子控制的机械装置，将来的“汽车”将转变为带有一些辅助机械的机电
一体化装置，汽车的主要部分不再仅仅是个机械装置，它正向消费类电子产品转移。
据HP公司统计，目前世界平均每辆汽车在电子方面的投资约为1200美元（不包括立体声音响、收音机
和电话），而且正在以每年15％的速率增加。
同时，智能汽车在传统汽车上配备了远程信息处理器、传感器和接收器，通过无线网络获取前方交通
状况信息，引导汽车加速或减速。
这样，汽车就能更为平稳地行驶，避免不断刹车、启动的动作，以降低油耗。
随着汽车电子控制技术的发展，中国的汽车工业将面临着巨大的发展机遇和挑战，开展智能汽车技术
的研究与开发工作具有重要意义。
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编辑推荐

　　《电子信息与电气学科规划教材·大学生智能汽车设计基础与实践》可作为普通高等学校大学生
创新教育与实践的相关课程的教材，也可作为广大业余车模爱好者的参考书。
　　《电子信息与电气学科规划教材·大学生智能汽车设计基础与实践》特色：知识结构合理，内容
符合大赛学要，注重培养学生的机电分析综合能力，条例清晰，层次分明，叙述简介，配有免费多媒
体电子教学课件。
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