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内容概要

　　本书是一部探讨遥控潜水器控制体系结构及作业技术的学术专著，是作者多年从事遥控潜水器及
水下作业技术的研究成果总结，许多成果都是近年来最新取得的，在国内外都具备很先进的水平。

　　本书内容主要分为8章，主要包括绪论、遥控潜水器的建模、遥控潜水器的传感器和数据处理、
遥控潜水器的控制算法、遥控潜水器的控制体系结构、遥控潜水器的收放系统、遥控潜水器的水下作
业技术、遥控潜水器的实例分析等。
本书在讲解中结合了大量的实例，具有结构合理、新颖性和前沿性、多学科交叉、理论与实际密切结
合、系统性强等特点。

　　本书可以作为硕士和博士研究生在遥控潜水器和水下机器人方面的教材，也可以作为广大大学教
师、科研人员和工程师在机器人和遥控潜水器领域研究和开发的参考书。
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作者简介

　　黄海，主要研究领域：遥控水下机器人与作业技术。
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期间，作为主要研究人员参加了“机器人多指灵巧手”和”新一代仿人型假手系统及理论”等多项国
家自然科学基金和863计划资助项目工作。
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编辑推荐

　　《遥控潜水器的控制体系结构及作业技术》可以作为硕士和博士研究生在遥控潜水器和水下机器
人方面的教材，也可以作为广大大学教师、科研人员和工程师在机器人和遥控潜水器领域研究和开发
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Page 7



第一图书网, tushu007.com
<<遥控潜水器的控制体系结构及作业技术>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 8


